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Informacje ogdine o kierunku studiéw

INFORMACJE OGOLNE O KIERUNKU STUDIOW

Nazwa kierunku

Automatyka i robotyka

Poziom studiow

pierwszy

Poziom Polskiej Ramy Kwalifikaciji

poziom 6 Polskiej Ramy Kwalifikaciji

Profil studiow

praktyczny

Dziedzina i dyscyplina naukowa

Dziedzina nauki: dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych
Dyscyplina/y: automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne, inzynieria mechaniczna

Dyscyplina wiodaca: inzynieria mechaniczna

Forma studiow

stacjonarne

Tytut zawodowy nadawany absolwentom

inzynier

Czas trwania studiow (liczba semestrow)

studia stacjonarne - 7

Liczba punktéw ECTS przypisanych do programu studiow

210

Liczba punktéw ECTS przypisanych do praktyk zawodowych

specjalno$¢ Automatyka przemystowa: 28
specjalno$¢ Sterowniki logiczne: 28

Wymiar, zasady i formy odbywania praktyk zawodowych

Studenci kierunku Automatyka i Robotyka odbywajg praktyki przemystowe w wymiarze 6 miesiecy, 720 godzin
dydaktycznych kontaktowych (540 godzin zegarowych). Praktyki stanowig integralng czes¢ procesu ksztatcenia i podlegajg
obowigzkowemu zaliczeniu na réwni z innymi zajeciami. Zasadniczym celem praktyk jest weryfikacja zdobytej wiedzy
teoretycznej i umiejetnosci w bezposrednim dziataniu, jej wzbogacenie oraz doskonalenie kompetencji zawodowych.
Praktyki studenckie prowadzone sg w oparciu o Regulaminie Studiéw ANS w Raciborzu oraz w Regulaminie studenckich
praktyk zawodowych w ANS w Raciborzu.

Nadzor nad organizacjg i koordynacjg praktyk studentéw ANS sprawuje specjalista ds. praktyk studenckich, ktéry réwniez
wystawia skierowania na praktyki. Merytoryczny nadzor na praktykami sprawuja, w ramach poszczegélnych specjalnosci,
dydaktyczni opiekunowie praktyk. Do ich zadan nalezy réwniez zaliczenie praktyk przez dokonanie odpowiedniego wpisu w
systemie. Praktyki zawodowe studenci odbywaja w formie ciagtej w wymiarze po jednym miesigcu w drugim, czwartym i
szbstym semestrze studidw, podczas letniej przerwy w zajeciach dydaktycznych, po 120 godzin dydaktycznych (90 godzin
zegarowych). Dodatkowo w semestrze VIl studenci odbywaja praktyki 4 dni w tygodniu przez caty semestr, odpowiadajace
trzymiesiecznym praktykom, 360 godzin dydaktycznych (270 godzin zegarowych) . Dla studentéw pracujacych stworzono
mozliwosé zaliczenia pracy zawodowej, jako praktyki przemystowej. Zaliczenie odbywa sig¢ na pisemng prosbe studenta
udokumentowang umowa o prace oraz potwierdzonym opisem stanowiska pracy i zakresem obowigzkéw. Decyzje
podejmuje pracownik sekcji ds. praktyk studenckich w porozumieniu z opiekunem dydaktycznym.

Wychodzac naprzeciw potrzebom studentéw, ANS w Raciborzu nawigzata wspétprace z przedsigbiorstwami, ktore
podpisaty porozumienie w sprawie organizacji praktyk dla studentéw. Wybér przedsiebiorstw zostat dokonany gtéwnie pod
katem zgodnosci ich profili z kierunkiem studiow oraz stosowania nowoczesnych rozwigzan i technologii. Lista
przedsigbiorstw nie ogranicza mozliwo$ci samodzielnego wyboru miejsca praktyki przez studenta. Jakkolwiek wymagane
jest w tym przypadku potwierdzenie mozliwosci realizaciji ramowego
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programu praktyk. Ze wzgledu na duze zréznicowanie potencjalnych miejsc odbywania praktyk, ramowy program praktyk
zawiera ogolnie sformutowane cele oraz wymagania, zas szczegotowy program przebiegu praktyki jest ustalany przez
opiekuna z ramienia pracodawcy w sposob zgodny z ramowym programem praktyk. W celu stworzenia warunkéw do
poznania przysztych dziatan i funkcjonowania na rynku pracy, studenci indywidualnie dokonujg wyboru miejsca praktyki
oraz uzgodnieh formalnych z pracodawca.

Weryfikacja efektéw uzyskanych w wyniku odbycia praktyk bazuje na dokumentacii praktyk, ktérej integralng czescia jest
formularz dla pracodawcy dotyczacy opisu i oceny przygotowania merytorycznego oraz postawy studenta podczas praktyki
oraz formularz sprawozdania studenta. Warunkiem zaliczenia praktyki jest pozytywna opinia opiekuna praktyki z ramienia
pracodawcy, potwierdzenie odbycia praktyki w ustalonym terminie i zakresie oraz dostarczenie dokumentacji do opiekuna
dydaktycznego. Dokumentacje z przebiegu praktyki stanowi dziennik praktyk, ktéry student sktada dydaktycznemu
opiekunowi praktyki. Zaliczenia praktyki z oceng dokonuje opiekun dydaktyczny uwzgledniajgc ocene studenta przez
pracodawce oraz przedstawiong dokumentacje.

Liczba punktéw ECTS przypisanych do zaje¢ praktycznych

specjalnos¢ Automatyka przemystowa - 196
specjalnos¢ Sterowniki logiczne - 199

Laczna liczba punktéw ECTS jaka student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ prowadzonych z bezposrednim udziatem
nauczyciela lub innych prowadzacych zajecia

specjalno$¢ Automatyka przemystowa - 125,30
specjalnos¢ Sterowniki logiczne - 125,90

Laczna liczba godzin zaje¢

specjalnosé Automatyka przemystowa - 3320
specjalnosé Sterowniki logiczne - 3335

Liczba godzin zaje¢ z wychowania fizycznego

specjalno$¢ Automatyka przemystowa - 60
specjalnosé Sterowniki logiczne - 60

Program studiow umozliwia studentowi wybor zajec¢, ktorym przypisano punkty ECTS w wymiarze nie mniejszym
niz 30% liczby punktéw ECTS

specjalnosé Automatyka przemystowa - 85 (40,48%)
specjalno$¢ Sterowniki logiczne - 85 (40,48%)

Program studiow o profilu praktycznym obejmuje zajecia ksztattujace umiejetnosci praktyczne w wymiarze
wiekszym niz 50% liczby punktéw ECTS

specjalnosé Automatyka przemystowa - 93,33%
specjalnosé Sterowniki logiczne - 94,76%

Sposoby weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie

Sposéb sprawdzenia efektéw uczenia si¢ obejmuje miedzy innymi: sprawdzian, kolokwium lub egzamin. Forma ich
realizacji podlega okresleniu przez nauczyciela akademickiego odpowiedzialnego za przedmiot.

Zakres stosowanych metod w procesie ksztatcenia jest szeroki. Ich petny wykaz zawarty jest w kartach przedmiotu.
Ogolnie, mozna wyszczeg6lni¢ tu dwie grupy. Pierwsza zwigzana jest z realizacjg tresci przedmiotéw o teoretycznym
charakterze, realizowanych w gtéwnej mierze poprzez wyktady. Nalezy tutaj nadmieni¢, ze ze wzgledu na mato liczne grupy|
wyktadowe mozna oprécz tradycyjnych wyktadéw prowadzi¢ wyktady konwersatoryjne, wymagajace wiekszego
zaangazowania studentéw. Metody aktywizujace stosowane sg gtéwnie podczas éwiczen, kiedy wymagana jest
samodzielno$¢ oraz umiejetnosé taczenia wiedzy teoretycznej z zagadnieniami praktycznymi. Druga grupa metod
wykorzystywana jest gtéwnie podczas zaje¢ o charakterze praktycznym (zajecia laboratoryjne i projektowe). Skuteczno$é
ksztatcenia wymaga tu podejécia praktycznego, opierajacego sie na aktywnos$ci oraz samodzielno$ci a w niektérych
przypadkach umiejetnosci wspotpracy w grupie kiedy petni sie rézne role. Aspekty te sa réwniez istotne przy oddawaniu
projektow i sprawozdan, gdzie studenci powinni przedstawia¢ swoje argumenty odno$nie wyboru okreslonych rozwigzan.
Metody nauczania stosowane w procesie ksztatcenia umozliwiajg osiggniecie przez studentéw zatozonych efektéw i
przygotowanie ich do samodzielnej aktywnos$ci zawodowe;j.

Monitorowanie osiggania efektéw uczenia sie odbywa sie: posrednio poprzez weryfikacje kart przedmiotéw
opracowywanych przez wyktadowcow, oraz bezposrednio poprzez analize wynikdéw hospitacji zaje¢ ze szczegdlnym
uwzglednieniem i kontrolg realizacji treSci zawartych w kartach przedmiotow. Istotna jest takze weryfikacja i ocena sposobu
prowadzenia zaje¢, w tym aktywizacja studentéw na zajeciach oraz forma przedstawiania omawianych tresci (prezentacje,
modele, przyktady). Z drugiej strony, monitorowane sg wszelkie uwagi i sugestie studentéw ze szczegdlnym
uwzglednieniem wynikéw ankietyzacji. Na uzyskanie odpowiednich efektow uczenia sie¢ ma takze wptyw monitorowanie
punktualno$ci prowadzenia zajeé oraz odrabiania zajeé przez wyktadowcow w przypadku usprawiedliwionej nieobecnosci.
Przegladom poddaje sie rowniez

12-06-2024 12:18 Strona2z 10



wyposazenie sal wyktadowych (sprzet multimedialny), a szczegdlnie sal laboratoryjnych, w ktérych stan i aktualnosé
znajdujacej sie tam specjalistycznej aparatury i oprogramowania moze mieé¢ decydujacy wptyw na uzyskanie zakltadanych
efektéw uczenia sie.

System oceny prac zaliczeniowych, projektowych i egzaminacyjnych zaktada, ze kazdy z przedmiotoéw jest oceniany
osobno i osobno oceniane sa tez poszczegdlne formy zaje¢ (wyktady, éwiczenia, zajecia laboratoryjne i projektowe). Unika
sie przypadkéw zaliczania danej formy zaje¢ bez oceny. Prowadzacy zajecia na pierwszym spotkaniu przedstawia warunki
oraz kryteria zaliczenia danej formy przedmiotu. Informacja o rygorze zaliczenia dostepna jest takze planie studiéw i
kartach przedmiotéw dostepnych na stronie internetowej. Inng forma weryfikacji zaktadanych efektéw uczenia sie jest
Sledzenie loséw absolwentéw (System Elektroniczne Losy Absolwentow ELA).

Dyrekcja Instytutu Techniki stara sie pozyskaé informacje (oceny i uwagi) od pracodawcéw, u ktérych prace podieli
absolwenci kierunku prowadzonego przez Instytut. Takie informacje stanowig podstawe do wprowadzania zmian i korekt.
Ze szczegblng uwaga $ledzi sie losy absolwentow, ktorzy podieli studia Il stopnia. Ich uwagi i komentarze réwniez
umozliwiajg ocene stopnia uzyskania zakladanych efektéw uczenia sie. W tym miejscu mozna dodag, iz

studia Il stopnia podejmuje znaczna liczba naszych absolwentow, sg to studia w formie stacjonarnej oraz niestacjonarnej,
gtéwnie w Politechnice Slaskiej. Zastosowanie przejrzystego systemu oceny efektéw uczenia sig, umozliwiajacego
weryfikacje zaktadanych celéw i ocene osiagania efektédw uczenia na kazdym etapie ksztatcenia przyczynia sie do wysokiej
jakosci i realnosci koncepcji ksztatcenia na tym kierunku. Zostaty przyjete przez rekomendowany Instytutowy Zesp6t
Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia nastepujgce kryteria dotyczace ocen z danych modutéw/efektow uczenia.

ocena 2,0 (ndst) - Student wykazuje niedostateczny (2,0) stopien wiedzy, gdy uzyska ponizej 50% sumy punktéw
oceniajacych stopien wymaganej wiedzy.

ocena 3,0 (dst) - Student wykazuje dostateczny (3,0) stopien wiedzy, gdy uzyska od 50% do 60% sumy punktow
oceniajacych stopien wymaganej wiedzy.

ocena 3,5 (dst plus) - Student wykazuje dostateczny plus (3,5) stopien wiedzy, gdy uzyska od 61% do 70% sumy punktow
oceniajacych stopien wymaganej wiedzy.

ocena 4,0 (dobry) - Student wykazuje dobry (4,0) stopien wiedzy, gdy uzyska od 71% do 80% sumy punkiéw oceniajacych
stopienn wymaganej wiedzy.

ocena 4,5 (dobry plus) - Student wykazuje dobry plus (4,5) stopien wiedzy, gdy uzyska od 81% do 90% sumy punktéw
oceniajacych stopien wymaganej wiedzy.

ocena 5,0 (bardzo dobry) - Student wykazuje bardzo dobry (5,0) stopien wiedzy, gdy uzyska powyzej 90% sumy punktow
oceniajgcych stopien wymaganej wiedzy.

Szczegoly zaliczenia poszczegolnych przedmiotéw lub form ustala prowadzacy przedmiot i okresla je w kartach
przedmiotu.

Uzasadnienie wyboru profilu ksztalcenia

Rozwdéj zaktaddéw przemystowych oraz powstawanie nowych zaktadéw w regionie a szczeg6lnie w powiecie i
miesécie Racibérz tworzy zapotrzebowanie na absolwentdéw kierunku Automatyka i Robotyka. Przedsigbiorcy
poprzez samorzad gospodarczy (Raciborskg I1zbe Gospodarcza) sygnalizujg niedobdr pracownikéw na
stanowiskach bedacych typowymi stanowiskami pracy dla absolwentéw kierunku AiR, takich jak: inzynier
wsparcia, inzynier utrzymania ruchu, technolog, inzynier serwisu, programista, inzynier projektu, kierownik
zmiany, inzynier procesu technologicznego, kierownik produkcji, inzynier konstruktor.
Zakres wiedzy na kierunku Automatyka i Robotyka umozliwi absolwentom z dyplomem inzyniera znalezienie
zatrudnienia w zaktadach wielu gatezi przemystu regionu raciborskiego, w ktorych produkcja oparta jest na
nowoczesnych, czesto zautomatyzowanych i zintegrowanych komputerowo $rodkach produkcji. Absolwenci AiR
beda wszechstronnie przygotowani do wykonywania zawodéw inzynierskich w zakresie nadzorowania procesow
technologicznych oraz posiadac bedg praktyczne umiejetnosci z zakresu budowy i eksploatacji maszyn.
Uzyskujg oni réwniez wiedze w zakresie informatyki, inzynierskich systeméw wspomagania projektowania CAX,
baz danych i technologii wytwarzania.
Absolwenci bedg przygotowani do pracy w matych, srednich i duzych przedsiebiorstwach produkcyjnych,
jednostkach projektowych i doradczych zajmujgacych sie inzynierii produkciji, jednostkach gospodarczych oraz
administracyjnych, w ktérych wymagana jest wiedza techniczna, ekonomiczna i informatyczna oraz
umiejetnosci organizacyjne.
Zmiany na rynku pracy skutkujace zapotrzebowaniem na pracownikéw o kompetencjach technicznych wptynety
na szkolnictwo Srednie w regionie raciborskim. Tendencja zmiany profili ksztatcenia w szkotach $rednich
regionu na techniczne powoduje wzrost zainteresowania studiami na kierunkach inzynierskich. Rozwo;
szkolnictwa sredniego zawodowego skutkuje dobrg znajomoscig zagadnien technicznych wéréd kandydatow na
studia i sprzyja podejmowaniu studiow inzynierskich.

Scisty zwigzek Uczelni z miejscowym przemystem utatwi przysztym absolwentom uzyskanie zatrudnienia
w zawodzie zgodnym ze zdobytymi kwalifikacjami. Rozwoj Uczelni poprzez otwarcie nowego kierunku studiéw
inzynierskich jest wspierany i inspirowany przez wtadze miasta i powiatu. Uktad relacji ze srodowiskiem
samorzgdowym i gospodarczym coraz bardziej sie umacnia, czego wyrazem sg umowy i porozumienia o
wspotpracy Instytutu Techniki z r6znymi instytucjami.

Kierunek Automatyka i Robotyka oferuje dwie specjalno$ci: automatyka przemystowa oraz sterowniki
logiczne. Obie zaproponowane specjalnosci zyskaty poparcie lokalnych przedsiebiorstw. Wiadze Instytutu
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Techniki sg otwarte, w przypadku zapotrzebowania przedsiebiorstw na absolwentéw innej specjalizacji, na otwieranie
nowych specjalnosci lub zmiane zaproponowanych.

Umiejscowienie kierunku w obszarach ksztatcenia

Kierunek Automatyka i robotyka ze wzgledu na swojg specyfike zostat przyporzadkowany do obszaru nauk inzynieryjno -
technicznych w 100% w tym do dyscypliny naukowej:

- inzynieria mechaniczna w 60% (dominujaca),

- automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne w 40%.

Dyscyplina przyporzadkowana zgodnie z PRK VI poziomu z dodatkowymi kompetencjami inzynierskimi.

Cel studiow, cele ksztatcenia

Absolwent jest przygotowany do wykonywania prac w zakresie automatyzacji proceséw technologicznych, a szczeg6lnie w
zakresie projektowania i eksploatacji urzadzen i uktadéw automatyki przemystowej oraz ich aplikacji w systemach
produkcyjnych i programowania komputerowo zintegrowanych systemow wytwarzania, w tym programowalnych
sterownikow logicznych. Absolwent uzyskat wiedze w zakresie projektowania uktadéw automatyki przemystowej opartej na
elementach i uktadach mechatronicznych. Posiada takze wiedze z zakresu eksploatacji maszyn technologicznych i ich
diagnostyki. Absolwent nabyt umiejetnosci wykorzystywania inzynierskich systemoéw obliczeniowych CAXx, projektowania
zautomatyzowanych i zrobotyzowanych systemoéw produkcyjnych, wykorzystania baz danych i systemow sztucznej
inteligencji w projektowaniu, wytwarzaniu i eksploatacji maszyn. Absolwent moze podejmowac prace w roznych gateziach i
dziatach przemystu, a w szczegolnoéci w przedsiebiorstwach, w ktérych produkcja oparta jest na wysoko
zautomatyzowanych i komputerowo zintegrowanych srodkach produkcji. Absolwent posiada wszechstronne przygotowanie
do prowadzenia prac projektowych i wdrozeniowych urzgdzen automatyki przemystowej oraz technologicznego
przygotowania produkcji w zakresie programowania sterownikéw logicznych, maszyn i systemoéw wytwérczych.

Najwazniejsze informacje o kierunku, charakterystyka kierunku studiow

Tresci ksztatcenia z grupy tresci podstawowych sg realizowane w ramach przedmiotu matematyka ogoélna oraz fizyka.
Natomiast tresci ksztatcenia w zakresie informatyki realizowane sg migdzy innymi w ramach przedmiotu jezyk
programowania z programowaniem obiektowym, bazy danych, metody numeryczne oraz sztuczna inteligencja w
wytwarzaniu. Tresci ksztatcenia z grupy tresci podstawowych sg rozwijane i pogtebiane w trakcie realizacji przedmiotow
kierunkowych. Zestaw przedmiotow kierunkowych (w tym do wyboru) zalezny jest od wybranej specjalnosci. Studenci mogg
takze wybierac inne przedmioty wykazane w planie studiow. Ogoélnie, przedmioty kierunkowe zawierajg tresci odnoszace
sie do ksztatcenia w zakresie sygnatéw i systemow dynamicznych, automatyki, robotyki oraz elektrotechniki i elektroniki.
Ponadto, prowadzone sg zajecia (przedmioty) zawierajgce gtdwnie tresci ksztatcenia z zakresu mechaniki i wytrzymato$ci
materiatow oraz sterowania procesami ciggtymi i dyskretnymi. Szczego6towe informacje zawieraja zatgczone plany studiow.
W pierwszych dwéch latach (4 semestry) studia odbywajg sie wedtug wspoinego, obowigzkowego programu, a poczawszy
od piatego semestru nastepuije indywidualizacja programu studiow wyrazajgca sie wyborem specjalnosci. Wyboru
specjalnosci studenci dokonujg w semestrze czwartym. Wybierajgc dang specjalnosé studenci wybierajg specyficzne dla tej
specjalnosci przedmioty. W przypadku specjalnosci Automatyka przemystowa sg to miedzy innymi nastepujace przedmioty:
elementy, uktady i systemy automatyki przemystowej, systemy czasu rzeczywistego oraz dynamika uktadéw
elektromechanicznych. Natomiast w przypadku specjalnosci Sterowniki logiczne jest to blok przedmiotowy (2 semestry)
programowanie sterownikéw PLC oraz informatyczne sieci przemystowe i systemy rozproszone. Opracowujgc program
ksztatcenia starano sie zachowa¢ odpowiednig relacje pomiedzy wyktadami i zajeciami umozliwiajgcymi aktywny udziat
studentdw (zajeciami o charakterze praktycznym), tj. cwiczeniami, zajeciami projektowymi i éwiczeniami laboratoryjnymi.

Zwigzek kierunku studiow z misja i strategia Uczelni

Nawigzujac do misji Uczelni nalezy podkreslié, ze Akademia Nauk Stosowanych w Raciborzu nalezy do najmfodszej
generacji wyzszych szkét zawodowych w Polsce. ANS w Raciborzu uksztattowata wtasny profil ksztatcenia zgodny z
potrzebami srodowiska w przestrzeni edukacyjnej wokot duzych osrodkéw akademickich Wroctawia, Katowic i Opola. W
swojej dziatalnosci edukacyjnej i naukowo-badawczej Uczelnia tgczy potrzebe ksztattowania nowoczesnej mysli wobec
przemian ekonomicznych i perspektyw gospodarczych kraju z tworzeniem wartosci etycznych, odnoszacych sie do swiata
nauki i etosu realizowania sie w podejmowanych przez studentéw zawodach. Odzwierciedla sie to w Strategii Uczelni, ktéra
wpisuje sie w polityke edukacyjng panstwa, jak rowniez w Strategie Rozwoju Miasta Racibdrz. W Swietle powyzszej
charakterystyki stwierdzi¢ mozna, ze koncepcja ksztalcenia na kierunku Automatyka i Robotyka nawigzuje do mis;ji i
strategii Uczelni poprzez nadazanie za potrzebami ksztatcenia na nowoczesnych kierunkach technicznych pozwalajacych
na zaspokojenie potrzeb lokalnego, ale nie tylko, rynku pracy. Odwotujac sie do interesariuszy uczestniczgcych w procesie
ksztattowania koncepciji ksztatcenia podkresla sie, ze dostosowujac program ksztatcenia na kierunku Automatyka i
Robotyka, uwzgledniano postulaty wiadz samorzadowych Powiatu Raciborskiego oraz przedsiebiorcow. Zaktadano, ze
wzbogacenie oferty edukacyjnej ANS w Raciborzu o kierunek techniczny, wobec

12-06-2024 12:18 Strona 4z 10



trudnej sytuacji na rynku pracy, utatwi mieszkaricom zdobycie pozadanych kwalifikacji na poziomie inzynierskim, bez
koniecznosci kosztownych wyjazdéw do odlegtych osrodkéw akademickich. Koszty ksztatcenia byly i sg zauwazalng
barierg w kontynuowaniu nauki przez absolwentéw szkét ponadgimnazjalnych. Lokalne przedsiebiorstwa przemystowe
interesujg sie zatrudnianiem absolwentéw kierunku Automatyka i Robotyka, deklarujg che¢ przyjmowania studentéw na
praktyki zawodowe na terenie zaktadow, bardzo entuzjastyczne podeszli do wydiuzonego czasu praktyk na ostatnim
semestrze. Przyjmowano, ze Scisty zwigzek uczelni z miejscowym przemystem powinien utatwi¢ przysztym absolwentom
uzyskanie zatrudnienia w zawodzie zgodnym ze zdobytymi kwalifikacjami. Podsumowujac, podkres$la sie, ze rozwdj uczelni
jest w dalszym ciggu wspierany i inspirowany przez wladze miasta i powiatu. Ten uktad relacji z najblizszym srodowiskiem
coraz bardziej sie umacnia, czego wyrazem sg umowy i porozumienia o wspotpracy uczelni z réznymi instytucjami.

Wymagania wstepne

Kierunek Automatyka i Robotyka jest prowadzony, jako studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym. Oferta edukacyjna
skierowana jest gtownie do absolwentéw szkét srednich, ktérzy zdali mature lub mature miedzynarodowa. W wiekszosci
beda to absolwenci liceéw ogdlnoksztatcacych i technikdw. Kandydatami na studia moga by¢ réwniez osoby czynne
zawodowo podejmujace studia w celu nabycia nowych kwalifikacji prowadzacych do rozszerzenia swoich kompetenc;ji
zawodowych i uzyskania awansu zawodowego.

Od kandydatow bedacych absolwentami szkét Srednich oczekuje sie wiedzy i umiejetnoéci na poziomie 4 Polskich Ram
Kwalifikacji. Kierunek Automatyka i Robotyka przyporzadkowany jest do obszaréw ksztatcenia nauk technicznych.

W obszarze nauk technicznych przyszty student powinien rozumie¢ umiarkowanie ztozone interpretacje wybranych zjawisk
i proceséw w przyrodzie i w technice oraz zna¢ podstawowe teorie dotyczace Swiata materialnego. Kandydat powinien
rowniez umie¢ prowadzi¢ umiarkowanie ztozone pomiary, obserwacje i dodwiadczenia w zakresie nauk przyrodniczych,
przeprowadzaé proste rozumowania dedukcyjne oraz korzysta¢ z narzedzi matematycznych. Wymagana jest znajomosci
matematyki na poziomie szkoty $redniej, ktéra sprowadza sie do znajomosci i rozumienia podstawowych pojec i
algorytmow oraz umiejetnosci stosowania poznanych wzordw i twierdzen w rozwigzywaniu typowych zadan.

Od kandydata wymagana jest rowniez znajomos$¢ jezyka angielskiego na poziomie szkoty sredniej oraz umiejetnosc
korzystania z umiarkowanie ztozonych narzedzi informatycznych.

Zaobserwowana od kilku lat tendencja zmiany profili ksztatcenia w szkotach $rednich regionu raciborskiego na zawodowe,
gtéwnie techniczne skutkuje dobrg znajomoscig zagadnien technicznych wsréd kandydatéw na studia, co pozwali na
wzbogacenie tresci przekazywanych w ramach procesu dydaktycznego.

Warunki przyjmowania na pierwszy rok studiéw stacjonarnych reguluje Uchwata Senatu ANS w Raciborzu w sprawie zasad
i trybu przyje¢ na studia w danym roku akademickim. Rekrutacja na studia w ANS w Raciborzu odbywa sie poprzez System
Internetowej Rekrutacji. Po zakwalifikowaniu sie danego kandydata otrzymuje on stosowng informacje drogg e-mailowg
(jesli wyrazit na to zgode) lub listownie.

Zasady rekrutacji

Zasady rekrutacji opisane sg w Uchwale nr 31/2023 Senatu Akademii Nauk Stosowanych w Raciborzu z dnia 25 maja 2023
roku w sprawie warunkéw i trybu przyje¢ na studia oraz zakresu egzaminu wstepnego na studia
w Akademii Nauk Stosowanych w roku akademickim 2024/2025.

Monitorowanie karier zawodowych absolwentow

Monitorowanie karier zawodowych absolwentéw odbywa sie w oparciu o Ogélnopolski system monitorowania
Ekonomicznych Loséw Absolwentéw szkét wyzszych (ELA), ktéry dostarcza informacji o sytuacji absolwentéw polskich
uczelni na rynku pracy. Badania oparte sg o dane Zaktadu Ubezpieczen Spotecznych oraz systemu POL-ON. System ELA
umozliwia nam weryfikacje :

- Sredniego czasu poszukiwania pracy etatowej oraz odniesienia go do kierunkéw studiow realizowanych z dziedzin
inzynieryjno-technicznych,

- wynagrodzenia brutto,

- wzglednego wskaznika zarobkow,

- bezrobocia,

- wzglednego wskaznika bezrobocia.

Monitorowanie karier zawodowych absolwentéw odbywa sie réwniez na podstawie ankiety absolwenta.

Kontynuacja ksztalcenia

studia drugiego stopnia/ studia podyplomowe
(prawo do ubiegania sie o przyjecie na studia drugiego stopnia, studia trzeciego stopnia doktoranckie, do szkoty
doktorskiej, na studia podyplomowe)

Zasady i formy mobilnosci krajowej i miedzynarodowej

W ANS w Raciborzu dziata Uczelniany Koordynator oraz Biuro Programu Erasmus+, ktérych gtéwnym zadaniem jest
wspieranie mobilnosci studentéw i pracownikédw. Ocenia on i monitoruje stopierh umiedzynarodowienia. Biuro to umozliwia
nawigzywanie kontaktow z instytucjami zagranicznymi i poszerza oferte wyjazdowg dla
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studentéw. W Uczelni powotany zostat rowniez Peinomocnik Rektora ds. Wymiany Miedzynarodowej, ktéry Scidle
wspétpracuje z Koordynatorem i Biurem Programu Erasmus-+.

Akademia Nauk Stosowanych w Raciborzu posiada rozlegtg oferte mobilnosci oraz wymiany miedzynarodowej adresowang)
zar6wno do studentow, jak réwniez kadry, obowigzuje réwniez Uchwata Senatu PWSZ nr 44/2022 w sprawie przyjecia
procedury organizacji wspétpracy miedzynarodowe;.

W ramach programu Erasmus+, nasza Uczelnia wspotpracuje z licznymi osrodkami zagranicznymi znajdujacymi sie
zarbéwno na terenie Unii Europejskiej jak i poza jej granicami (uczelnie partnerskie).

Studenci w ramach programu studiéw musza uzyskac zaliczenie z jezyka obcego angielskiego lub niemieckiego.
Warunkiem uczestnictwa w programach mobilno$ci akademickiej jest przystgpienie do rozmowy kwalifikacyjnej
prowadzonej w jezyku obcym, przedstawienie przez studenta waznego certyfikatu potwierdzajacego znajomos¢ jezyka
kraju, do ktérego mobilno&¢ jest planowana w stopniu wystarczajgcym do podjecia nauki. W przypadku oséb
nieposiadajgcych waznego certyfikatu, istnieje mozliwo$¢ egzaminowania przez lektora Studium Jezykéw Obcych.
Studenci maja réwniez mozliwos¢ uczestniczenia w krétkoterminowych wyjazdach do uczelni partnerskich tzw. Blended
Intensive Programmes (BIPs) ze szczeg6lnym uwzglednieniem projektéw dyplomowych przy wspotpracy z pracownikami
oraz studentami z osrodkéw zagranicznych. Zgodnie z zatozeniami BIP studenci biorgcy udziat w programie otrzymujg 3
punkty ECTS.

Zasady dyplomowania

Student w semestrze VII (ostatni semestr studiow) opracowuje (przygotowuje) projekt inzynierski pod kierunkiem
prowadzgcego seminarium inzynierskie oraz wyznaczonego opiekuna. Zasady realizacji projektu inzynierskiego oraz
egzaminu dyplomowego ustala Regulamin wewnetrzny. Zgodnie z Regulaminem wewnetrznym, wybér i zatwierdzenie
tematow projektéw inzynierskich oraz wskazanie opiekundw projektow nastepuje do dnia 15 pazdziernika danego roku
akademickiego. W wielu przypadkach temat projektu nawigzuje do tematyki analizowanej w ramach pracy przejsciowe;j
realizowanej w semestrze VI. W takim przypadku prowadzacy prace przej$ciowg jest opiekunem projektu. Wybdr tematu
projektu inzynierskiego i wybér tematu pracy przejsciowej dokonywany jest w analogiczny sposéb. Przed rozpoczeciem
danego semestru, dyrektor instytutu przydziela wybranym nauczycielom akademickim liczbe projektéw (prac
przejéciowych) do realizacji. Nauczyciele akademiccy wybierani sa gtdwnie z kadry na kierunku Automatyka i Robotyka.
Kazdy wybrany nauczyciel akademicki przygotowuje odpowiednig liczbe propozycji tematéw. Sumaryczna liczba tematow
jest wieksza od liczby studentéw, co umozliwia swobodniejszy wybor tematyki interesujacej kazdego studenta. Studenci
dokonuja wyboru samodzielnie. Jezeli wystepuje nadmiar studentéw w stosunku do liczby projektéw (prac przejsciowych)
realizowanych przez danego nauczyciela akademickiego, tworzona jest lista rankingowa na podstawie $redniej ocen w
zaliczonych przez studenta semestrach. Studenci z poczatkowych miejsc na liscie rankingowej (w liczbie réwnej liczbie
dostepnych tematéw) realizujg wybrany projekt inzynierski (prace przejsciowa). Pozostali studenci dokonujg ponownego
wyboru spos$réd pozostatych tematow. Nalezy dodac, ze mozliwa jest realizacja tematyki zaproponowanej przez studentow,
w szczegOlnoéci tematyki proponowanej w porozumieniu z przedsiebiorstwami reprezentujgcymi szeroko rozumiany
przemyst -elektromaszynowy z jednoczesng weryfikacja pod katem automatyki i robotyki. W celu uzyskania lepszego
przegladu i mozliwosci weryfikacji tematyki oraz wyréwnania poziomu projektow inzynierskich, dla kazdego tematu
opracowywana jest karta projektu inzynierskiego zatwierdzana przez dyrektora instytutu. W karcie zawarte sa podstawowe
informacje dotyczace danego projektu, a w szczegdlnosci zakres projektu. Zgodnie z Regulaminem wewnetrznym
okreslajacym zasady realizacji projektu inzynierskiego oraz egzaminu dyplomowego, dyrektor instytutu okresla terminy
egzamindw dyplomowych. Przewodniczacym komisji egzaminacyjnej jest dyrektor instytutu lub wskazany przez niego
pracownik ze stopniem doktora habilitowanego lub tytutem profesora. W skfad komisji wchodzi takze dwoch innych
pracownikow prowadzgcych zajecia na kierunku Automatyka Robotyka. Wspomniany powyzej regulamin okresla takze
warunki, jakie musi spetnié¢ student, aby by¢ dopuszczonym do egzaminu dyplomowego, w tym miedzy innymi konieczno$¢
uzyskania wszystkich zaliczen, dokonania odpowiednich wptat oraz ziozenia stosownych dokumentéw. Rejestracja
projektéw inzynierskich musi nastgpi¢ nie pdzniej niz na 2 tygodnie przed wyznaczonym terminem egzaminu dyplomowego
ze wzgledu na konieczno$¢ przeprowadzenia kontroli antyplagiatowej. W regulaminie uwypuklono takze sposéb oceny
studenta konczacego studia. Ocena wpisywana do dyplomu jest zaokraglong $rednig wazong sredniej oceny z egzamindw i
zaliczen, $redniej oceny projektu inzynierskiego oraz $redniej oceny z ustnej czes$ci egzaminu dyplomowego. Srednia
ocena projektu inzynierskiego obliczana jest na podstawie ocen recenzenta i opiekuna projektu zawartych w opracowanych
przez nich recenzjach projektu inzynierskiego.

Zasoby kadrowe

Obsada zaje¢ dydaktycznych spetnia zapis Ustawy z dnia 20 VII 2018r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce Art. 73.1 (i.
Dz. U. 2023 poz. 742 ze zm.):

Zajecia sg prowadzone przez nauczycieli akademickich zatrudnionych w danej uczelni posiadajgcych kompetencie i
dos$wiadczenie pozwalajace na prawidtowg realizacje zaje¢ oraz inne osoby, ktére posiadajg takie kompetencje i
doswiadczenie. W ramach programu studiéw o profilu praktycznym co najmniej 50% godzin zaje¢ prowadzonych przez
nauczycieli akademickich zatrudnionych w tej uczelni jako podstawowym miejscu pracy.

Infrastruktura
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Do ANS w Raciborzu nalezg dwa budynki, tj. budynek gtéwny (ul. Akademicka), oraz budynek dydaktyczny Instytutu
Architektury (ul. takowa). Gtowny budynek skiada sie on z dwéch czesci (cze$¢ A i B) o tacznej powierzchni 5257 m2,
obejmujac 40 sal dydaktycznych. W tej czesci budynku miesci sie takze Biblioteka wraz z Czytelnig oraz Osrodek Informagciji
Naukowej. Sale wykladowe wyposazone sa w sprzet multimedialny.

Instytut Techniki dysponuje laboratoriami, oprogramowaniem oraz aparaturg pozwalajgcg na prowadzenie zajeé zgodnie z
planem studiow.

Do Instytutu Techniki nalezy dziesie¢ laboratoriéw specjalistycznych, tj. Laboratorium Sterownikéw PLC, Pneumatyki i
Napeddéw Elektrycznych , 4 Laboratoria Technik Informatycznych, w tym Akredytowane przez Polskie Towarzystwo
Informatykow, Laboratorium Komputerowego Wspomagania Projektowania CAD/CAM oraz Laboratorium Diagnostyki
Technicznej, Laboratorium Fizyki Ogdlnej oraz Laboratorium Metrologii Warsztatowe;.

Na mocy podpisanych uméw o wspotpracy zajecia z wybranych przedmiotéw studenci Instytutu Techniki odbywajg réwniez
w laboratoriach Centrum Ksztatcenia Zawodowego i Ustawicznego Mechanik w Raciborzu (CKZiU) oraz przedsigbiorstwa
Rafako S.A.

Dostep do biblioteki

Biblioteka ANSw Raciborzu jest najnowoczesniejszg Bibliotekg naukowa w powiecie raciborskim. Strukture Biblioteki
tworzg: Wypozyczalnia, Wypozyczalnia Miedzybiblioteczna, Czytelnia Ogolna, Czytelnia Czasopism, Osrodek Informagciji
Naukowej oraz Sekcja Gromadzenia i Opracowania Zbioréw. Do najwazniejszych zadan Biblioteki zalicza sie gromadzenie,
udostepnianie i uzupetnianie zbioréw zgodnie z kierunkami ksztatcenia oraz potrzebami dydaktycznymi, wspotprace
miedzybiblioteczng (wspétpraca z 43 bibliotekami w zakresie wypozyczen miedzybibliotecznych), prowadzenie dziatalnos$ci
informacyjnej, zapewnienie dostepu do krajowych i $wiatowych zasobow informacyjnych dzieki nowoczesnym narzedziom
komputerowym oraz prowadzeniu indywidualnych szkolen w zakresie wyszukiwania informacji w r6znych zrodtach
elektronicznych oraz obowigzkowo prowadzonego przysposobienia bibliotecznego dla studentow pierwszego roku.
Biblioteka posiada ponad 49 tys. ksiazek, a takze bogaty zbiér dokumentéw elektronicznych, dzwiekowych, filméw, map
oraz czasopism z zakresu dyscyplin zwigzanych z ksztatceniem na kierunkach prowadzonych przez Uczelnie. Gromadzi
literature z zakresu: pedagogiki, resocjalizacji, socjologii, administracji, automatyki i robotyki, bezpieczenstwa panstwa,
europeistyki, wychowania fizycznego i sportu, techniki, informatyki, architektury i urbanistyki, nauk scistych i jezykéw
obcych.

Wypozyczalnia: prawo do wypozyczenia zbioréw bibliotecznych majg studenci i pracownicy ANS w Raciborzu. Pozostali
czytelnicy spoza Uczelni mogg korzystac z ksiegozbioru na miejscu. Dzieki systemowi bibliotecznemu PROLIB prace
Biblioteki objeto petng automatyzacjg. Catosé zbiorow jest skomputeryzowana. Zbiory mozna rezerwowacé i zamawiac
poprzez katalog on-line dostepny na stronie WWW Biblioteki.

Wypozyczalnia miedzybiblioteczna: literatura, ktérej nie posiada Biblioteka, sprowadzana jest z innych bibliotek krajowych.
Z jej ustug moga korzystaé pracownicy oraz studenci.

Czytelnia Ogélna: gromadzi podreczny ksiegozbior Biblioteki i udostepnia go na miejscu. Udostepnia rowniez zbiory
specjalne: filmy, dokumenty elektroniczne, dokumenty dzwiekowe i mapy. Czytelnia oferuje 18 miegjsc dla czytelnikéw oraz
wyodrebnione pomieszczenie do cichej nauki z 12 miejscami. Istnieje mozliwo$¢ bezptatnego dostepu do
bezprzewodowego Internetu podczas pracy przy uzyciu komputerow osobistych.

Czytelnia Czasopism: posiada najbogatszy w regionie zbiér czasopism polskich i zagranicznych liczacy ponad 98 tytutéw
prenumerowanych na biezaco oraz obszerny zaséb czasopism archiwalnych, w tym réwniez czasopisma w formie
elektronicznej. Czasopisma udostepniane sg na miejscu.

Osrodek Informacji Naukowej

Do zadanh Osrodka nalezy: udzielanie informacji naukowej, informacja o zbiorach Biblioteki ANS w Raciborzu i innych
bibliotek, wyszukiwanie informacji w zbiorach drukowanych i elektronicznych katalogach, bazach danych, w Internecie oraz
szkolenie uzytkownikow Biblioteki w tym zakresie.

Osrodek dysponuje siedmioma stanowiskami komputerowymi z dostepem do Internetu oraz licencjonowanych baz danych
online (IBUK Libra - 1161 publikacji elektronicznych, Legalis baza aktéw prawnych, Academica baza publikacji
elektronicznych). Biblioteka poleca elektroniczne zrodta informaciji dostepne na jej stronie internetowe;.

Studenci moga korzystaé takze z baz udostepnianych w ramach Wirtualnej Biblioteki Nauki, umozliwiajgcych wszystkim
nauczycielom akademickim, doktorantom i studentom bezptatny dostep do wielu warto$ciowych publikacji naukowych z
zakresu nauk $cistych, humanistycznych, spotecznych, technicznych, ekonomicznych, medycznych i innych. Dostep
studentéw do bazy publikacji elektronicznych Ibuk Libra oraz Legalis jest mozliwy z komputeréw w sieci Uczelni oraz z
komputeréw osobistych po pobraniu z Biblioteki kodéw dostepu. Pracownicy i studenci Uczelni otrzymujg dostep poprzez
komputery domowe, po wczesniejszym zgtoszeniu sie do Biblioteki lub Dziatu Informatycznego, gdzie generowany jest
login i hasto dostepu indywidualnego do baz.

Studenci z niepetnosprawnoscig majg utatwiony dostep do Biblioteki, mogac skorzysta¢ z platformy dla wézkéw oraz windy.
Studenci ci majg zarezerwowane dodatkowe $rodki na finansowanie indywidualnych zamowien pozyciji literatury. Majg
takze wydtuzone terminy wypozyczen.

Biblioteka jest takze organizatorem spotkan autorskich promujacych ksiazki wydawane przez Wydawnictwo ANS w
Raciborzu oraz wystaw ksigzek promujacych zbiory biblioteczne. Zaprasza dziennikarzy, historykéw i pasjonatow
upowszechniajacych historie i kulture regionu raciborskiego.

Opis wewnetrznego systemu zapewnienia jakosci ksztalcenia
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Wewnetrzny system zapewnienia jakosci ksztatcenia w Instytucie Techniki oparty jest na Systemie Zapewnienia Jakosci
Ksztatcenia ANS w Raciborzu. Wypetniajac trescig postanowienia uchwaty, dyrektor Instytutu Techniki powotat Instytutowy
Zespot Zapewnienia Jako$ci Ksztatcenia. Do zadan zespotu nalezy opracowanie projektow i wnioskow dotyczacych:

a. polityki, okreslajacej cele i strategie zapewnienia i doskonalenia jakosci ksztatcenia

w instytucie,

b. procedur zapewnienia jakosci ksztatcenia, okreslajgcych sposoby realizowania przyjetych przez

instytut zatozen i celéw, z uwzglednieniem strategii opracowanej przez instytut.

c. zasad zatwierdzania, monitorowania i okresowego przegladu programéw nauczania i ich

efektdéw, zgodnie z wytycznymi Prorektora ds. dydaktyki i spraw studenckich ANS.

Na posiedzeniach Zespotu przeprowadzanych przynajmniej jeden raz w semestrze, dokonywana jest ocena jakosci
ksztatcenia w instytucie. Ocenie poddaje sie, miedzy innymi, wyniki ankiet studenckich, uwzgledniajgcych opinie studentow
na temat:

a. strony organizacyjnej zaje¢, w tym wykorzystania infrastruktury dydaktycznej uczelni oraz

oprogramowania dydaktycznego,

b. sposobu prowadzenia zaje¢ (atrakcyjno$¢ przekazu, przyktady /modele),

c. jasnosci wymagan i obiektywizmu ocen,

d. stosunku nauczyciela akademickiego do studenta,

e. ogolnej oceny zaje¢ dydaktycznych.

Ankiety dotyczace jakosci ksztatcenia sg przeprowadzane wsrod studentdw corocznie. Na posiedzeniach rozpatruje sie
takze hospitacje zaje¢ dydaktycznych, wnioskuje o nagrody dla wyr6zniajgcych sie pracownikéw a takze dokonuje sie
oceny pracownikdéw w Swietle mozliwos$ci i celowo$ci przedtuzenia zatrudnienia. Struktura procesu decyzyjnego, pod
wzgledem uporzgdkowania hierarchicznego, opiera sie na Senacie Uczelni, Rektorze oraz wtadzach instytutu w tym
dyrektorze instytutu, jego zastepcach. Do kompetencji Senatu, w Swietle zarzadzania kierunkiem, nalezy gtéwnie
podejmowanie uchwat w sprawie utworzenia i likwidacji kierunku studiéw i specjalno$ci oraz innych form ksztatcenia,
okreslanie zasad prowadzenia studiéw wg indywidualnego planu studiéw i programu nauczania, uchwalanie regulaminu
studidw oraz zasad przyje¢ na studia. Senat zatwierdza takze programy studiéw na danym kierunku. Rektor kieruje
dziatalnoscig uczelni przy pomocy dwdch prorektoréw, w tym jednego do spraw studenckich. Rektor powotuje dyrektorow
instytutow. Na wniosek dyrektora instytutu powotuje jego zastepcow. Rektor tworzy, przeksztatca i znosi jednostki
organizacyjne wchodzgce w sktad instytutu na wniosek dyrektora instytutu. W sktad zasadniczych kompetencji Rektora
wchodzi takze ustalanie w drodze rozporzadzenia ramowej organizacji roku akademickiego oraz podejmowanie decyzji o
skresleniu z listy studentéw, mozliwosci przeniesienia sie studenta na inny kierunek studiow w Uczelni i wznowieniu przez
studenta studiéw oraz o terminie ich rozpoczecia. Rektora wyraza zgode na studiowanie poza kierunkiem podstawowym
inne kierunki studiéw lub studiowania w innych uczelniach. Instytutem kieruje Dyrektor, ktéry jest odpowiedzialny za prace
instytutu przed organami uczelni. Do obowigzkéw dyrektora nalezy, miedzy innymi, zapewnienie jednostkom
organizacyjnym instytutu warunkéw do prowadzenia dziatalno$ci dydaktycznej, akceptacja obsady zaje¢ dydaktycznych,
wystepowanie z wnioskami w sprawach zatrudnienia, awansowania i nagradzania pracownikow instytutu oraz
podejmowanie decyzji we wszystkich sprawach dotyczacych instytutu, nie zastrzezonych do kompetencji organéw uczelni.
Dyrektor podejmuje decyzje o przyznaniu studentowi indywidualnej organizacji studiéw lub wyrazeniu zgody na studiowanie
wedtug indywidualnego planu studiéw i programu nauczania, przeniesieniu na wniosek studenta ze studiéw stacjonarnych
na niestacjonarne lub odwrotnie, zarzadzeniu komisyjnego sprawdzenia wiedzy i umiejetnosci studenta, zaliczeniu
semestru na podstawie wpisdw w protokotach zaliczeniowych i egzaminacyjnych oraz wpiséw w indeksie studenta.
Dyrektor podejmuje takze decyzje o wpisie warunkowym na nastgpny semestr lub skierowaniu na powtarzanie semestru,
terminie zaliczenia réznic programowych, w przypadku reaktywacji studenta oraz udzieleniu urlopu i okre$leniu czasu jego
trwania. Dyrektor instytutu zatwierdza terminy egzaminéw i podaje do wiadomosci studentéw co najmniej 4 tygodnie przed
rozpoczeciem sesji egzaminacyjnej oraz zatwierdza tematy prac dyplomowych i tematy projektow inzynierskich. Moze
takze ztozy¢ wniosek o przyznanie nagrody dla wyr6zniajgcego sie studenta bgdz absolwenta. Ponadto Dyrektor powotuje
opiekunéw poszczegolnych lat i kot naukowych, okresla ich szczegbtowy zakres obowigzkéw a takze okresla liczbe i zakres
obowigzkdéw zastepcdw dyrektora w porozumieniu z Rektorem. Do zadan zastepcy dyrektora nalezy w szczegdinosci
koordynacja tresci programowych oraz zadah naukowo-badawczych w zakresie realizowanych przedmiotéw, dbanie o
rzetelne wykonywanie obowigzkdéw przez pracownikéw i studentéw i podejmowanie decyzji we wszystkich sprawach
dotyczacych zaktadu, nie zastrzezonych do kompetencji organéw uczelni lub dyrektora instytutu. Sylabusy zatwierdza
ostatecznie dyrektor instytutu. Pracownicy dydaktyczni dokonujg zaliczenia prowadzonych zajec¢. Pracownicy dydaktyczni
sg zobowigzani do ksztatcenia i wychowywania studentow oraz uczestniczenia w pracach organizacyjnych instytutu i
Uczelni. Do obowigzkoéw nauczycieli akademickich posiadajgcych tytut naukowy profesora lub stopien naukowy doktora
habilitowanego nalezy réwniez ksztatcenie kadry instytutu. W instytucie funkcjonuje dwupoziomowy system oceny procesu
zarzadzania kierunkiem. System uwzglednia ocene zewnetrzng oraz ocene wewnetrzng. Ocena zewnetrzna dokonywana
jest przez organy uczelni (Senat, Kolegium Rektorskie) na podstawie informacji od wtadz instytutu, ankiet studenckich.
Ocena ta dokonywana jest réwniez na podstawie ocen i opinii instytucji zewnetrznych (przyktadowo Polskiej Komisiji
Akredytacyjnej czy tez pracodawcow zatrudniajgcych absolwentéw). Ocena wewnetrzna dokonywana jest w ramach
instytutu. Rezultaty oceny wewnetrznej i zewnetrznej wykorzystywane sg do modyfikacji programoéw ksztatcenia,
ksztattowania polityki kadrowej oraz doskonalenia bazy materialne;.
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System oceny jest caly czas weryfikowany i aktualizowany. Monitorowanie osiggania efektéw ksztatcenia odbywa sie
posrednio poprzez weryfikacje kart przedmiotéw (sylabuséw) opracowywanych przez wyktadowcow. Weryfikacji dokonuje
Instytutowy Zespét Zapewnienia Jakosci Ksztalcenia. Szczegblng uwage zwraca sie na dostosowanie tresci ksztatcenia do
obowigzujacych standardéw ksztatcenia oraz na przedmioty wprowadzajgce oraz wymagania wstepne (weryfikacja
wymagan ze wzgledu na kolejnosé realizowanych przedmiotéw wynikajgcg z programu studiow). Monitorowanie osiggania
efektdw uczenia sie odbywa sie bezposrednio poprzez analize wynikéw hospitacji zaje¢ ze szczeg6inym uwzglednieniem i
kontrolg realizacji tresci zawartych w sylabusach. Istotna jest takze weryfikacja i ocena sposobu prowadzenia zajeé, w tym
aktywizacja studentdéw na zajeciach oraz forma przedstawiania omawianych tresci (prezentacje, modele, przyktady). Z
drugiej strony, monitorowane sg wszelkie uwagi i sugestie studentow ze szczegdlnym uwzglednieniem wynikow
ankietyzacji. Na uzyskanie odpowiednich efektéw uczenia sie ma takze wptyw monitorowanie punktualnosci prowadzenia
zajeC oraz odrabiania zaje¢ przez wyktadowcow w przypadku usprawiedliwionej nieobecnosci. Monitoringowi poddaje sie
rowniez wyposazenie sal wyktadowych (sprzet multimedialny) i szczegélnie sal laboratoryjnych, w ktérych stan i aktualno$é
specjalistycznej aparatury i oprogramowania moze mie¢ decydujacy wptyw na uzyskanie zaktadanych efektéw uczenia sie.
Inng formg weryfikacji zaktadanych efektéw uczeni sie jest Sledzenie losu absolwentéw. Kierownictwo instytutu stara sie
pozyska¢ informacje (oceny i uwagi) od pracodawcow, u ktorych prace podjeli absolwenci kierunku Automatyka i Robotyka.
Takie informacje stanowig podstawe do wprowadzania zmian i korekt. Ze szczegdlng uwaga kierownictwo instytutu $ledzi
losy absolwentow, ktérzy podjeli studia 1l stopnia. Ich uwagi i komentarze réwniez umozliwiajg ocene stopnia uzyskania
zaktadanych efektédw uczenia sie. Dziatania wtadz instytutu wspomagane sg przez Doradce Zawodowego. System oceny
prac zaliczeniowych, projektowych, egzaminacyjnych zaktada, ze kazdy z przedmiotéw jest oceniany osobno. Unika sie
przypadkow zaliczania danej formy zajeé bez oceny. Prowadzacy zajecia na pierwszym spotkaniu formutuje warunki
zaliczenia danej formy przedmiotu oraz podaje odpowiednie kryteria. Informacja o zaliczeniu lub egzaminie dostepna jest
takze w planie studiéw i kartach przedmiotéw (sylabusach). Monitorowanie karier zawodowych na rynku pracy. Instytucja
wspierajacg studentéw w obszarze aktywnos$ci zawodowej oraz monitorujacg kariery zawodowe jest Doradca Zawodowy
bedace centrum informacji o mozliwo$ci zatrudnienia statego, pracy tymczasowej a takze mozliwosci odbycia praktyk i
stazy. Doradca Zawodowy organizuje szkolenia oraz udziela pomocy w poruszaniu sie po rynku pracy. Podstawowym
zrodtem informaciji dla studentéw sg strony internetowe Uczelni oraz instytutu. Interesariusze, szczeg6lnie zewnetrzni, mieli
wptyw na okreslenie zaktadanych efektow uczenia sie. Przez caty czas funkcjonowania Instytutu Techniki, pracownicy
instytutu, w tym kierownictwo instytutu, pozostajg w kontakcie z przedstawicielami wtadz miasta Racibérz oraz instytucjami
reprezentujacymi lokalny przemyst. Zbierane sg opinie pracodawcéw na temat poziomu wiedzy, umiejetnosci i kompetenciji
studentéw odbywajacych praktyki przemystowe. Uwzglednia sie takze sugestie nie tylko pracodawcow, ale réwniez
studentéw prowadzonego kierunku. Wnioski wynikajace z analizy tych informacji stanowiag o weryfikacji zaktadanych
efektéw uczenia sie.

ZDEFINIOWANIE EFEKTOW UCZENIA SIE DLA KIERUNKU

Objasnienia oznaczen

Charakterystyki drugiego stopnia efektow uczenia sie dla kwalifikacji na poziomach 6-8 PRK typowe dla kwalifikaciji
uzyskiwanych w ramach systemu szkolnictwa wyzszego i nauki po uzyskaniu kwalifikacji petnej na poziomie 4

P = poziom PRK (6-7)

S = charakterystyka typowa dla kwalifikacji uzyskiwanych w ramach szkolnictwa wyzszego

W = wiedza

G = zakres i gtebia (odnoszace sie do wiedzy)

K = kontekst (odnoszacy sie do wiedzy)

U = umiejetnosci

W = wykorzystanie wiedzy (odnoszace sie do umiejetnosci)

K = komunikowanie sie (odnoszgce sie do umiejetnoéci)

O = organizacja pracy (odnoszace sie do umiejetnosci)

U = uczenie sie (odnoszace sie do umiejetnoéci)

K = kompetencje spoteczne

K = krytyczna ocena (odnoszaca sie do kompetencji spotecznych)

O = odpowiedzialno$¢ (odnoszaca sie do kompetencji spotecznych)

R = rola zawodowa (odnoszaca sie do kompetencji spotecznych)

Przyktad: P6S_WK = poziom 6 PRK, charakterystyka typowa dla kwalifikacji uzyskiwanych w ramach szkolnictwa
wyzszego, wiedza - kontekst

Podstawa prawna

UCHWALA NR 30/2024 Senatu Akademii Nauk Stosowanych w Raciborzu z dnia 20 czerwca 2024 roku w sprawie
ustalenia programu studiéw na kierunku automatyka i robotyka, studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym w cyklu
ksztatcenia 2024-2028, w Akademii Nauk Stosowanych w Raciborzu

SYLWETKA ABSOLWENTA

Opis sylwetki absolwenta
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Absolwenci kierunku Automatyka i Robotyka sa wszechstronnie przygotowani do wykonywania prac inzynierskich w
zakresie automatyzacji proceséw technologicznych, a szczegdlnie w zakresie projektowania i eksploatacji urzadzen i
uktadéw automatyki przemystowej oraz ich aplikacji w zautomatyzowanych systemach produkcyjnych i programowania
komputerowo zintegrowanych systemoéw wytwarzania, w tym programowalnych sterownikéw logicznych. Szczegéing
wiedze absolwenci uzyskujg w zakresie projektowania uktadéw automatyki przemystowej opartej na elementach i uktadach
mechatronicznych: pneumatycznych, hydraulicznych i cyfrowych. Posiadajg wiedze z zakresu eksploatacji maszyn
technologicznych i ich diagnostyki. Uzyskujg oni rowniez wiedze w zakresie informatyki, inzynierskich systeméw
obliczeniowych CAXx, eksploataciji systemoéw produkcyjnych, projektowania zautomatyzowanych i zrobotyzowanych
systemow produkcyjnych (wytwarzania i przetwérstwa), baz danych i systeméw sztucznej inteligenciji w projektowaniu,
wytwarzaniu i eksploatacji maszyn. Posiadajg rowniez praktyczne umiejetnos$ci z zakresu budowy, projektowania i
eksploatacji maszyn.

Absolwenci kierunku Automatyka i Robotyka sg wszechstronnie przygotowani do prowadzenia prac projektowych i
wdrozeniowych urzadzen automatyki przemystowej oraz technologicznego przygotowania produkcji w zakresie
programowania maszyn i systeméw wytworczych. Znajduja zatrudnienie w zaktadach wielu gatezi przemystu (zaréwno w
przemysle elektromaszynowym, jak i spozywczym), w ktérych produkcja oparta jest na wysoko zautomatyzowanych i
zintegrowanych komputerowo $rodkach produkgiji.

ZALACZNIKI

Zatgcznik nr 1 Plan studiow

Zatgcznik nr 2 Harmonogram realizacji programu studiow
Zatgcznik nr 3 Efekty uczenia sie dla kierunku studiow
Zatgcznik nr 4 Macierz efektéw uczenia sie dla kierunku
Zatgcznik nr 5 Karty przedmiotu

Zataczniki:
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Zatacznik nr 1
do programu studiéw na kierunku Automatyka i Robotyka, studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym, cykl ksztatcenia 2024-2028

PLAN STUDIOW

SEMESTR 1

LP Przedmiot G.KONT. | G.SAM.PR. | W ¢w | LAB P S LEK | PR E rygor
1 Bezpieczenstwo i higiena pracy 4 4 0 z
2 Fizyka ogdlna 60 40 30 15 15 4 E
3 Jezyk angielski 30 20 30 2 zlo
4 Jezyk programowania z programowaniem obiektowym 45 30 45 3 zlo
5 Matematyka ogdina 60 40 30 30 4 E
6 Mechanika ogdlna 60 40 30 30 4 E
7 Podstawy architektury komputerdw i systemow operacyjnych oraz sieci komputerowych 45 30 15 30 3 zlo
8 Podstawy robotyki 60 40 30 15 15 4 zlo
9 Przysposobienie biblioteczne 1 1 0 z
10 Technologia informacyjna 30 20 30 2 zlo
11 Wybrane zagadnienia kultury jezyka 30 20 30 2 zlo
169 91 120 15 0 30 0
SUMA 425 280 28
425
LP Przedmiot G.KONT. | G.SAM.PR. w ¢w | LaB P S LEK | PR § rygor
1 Elementy polityki gospodarczej, przedsigbiorczosci i marketingu 30 20 30 ~ zlo
2 Ekologia i zarzadzanie $rodowiskiem 30 20 30 2 zlo
3 Jezyk angielski 30 20 30 2 zlo
4 Matematyka ogoina 60 40 30 30 4 E
5 Mechanika ogélna 60 40 30 30 4 E
6 Ochrona wiasnosci intelektualnej, ergonomia i BHP 30 20 30 2 zlo
7 Praktyka 120 30 120 5] zlo
8 Systemy programowania inzynierskiego 45 30 45 3 zlo
9 Wychowanie fizyczne 30 30 0 zlo
10 Wytrzymato$¢ materiatow 45 30 30 15 3 zlo
11 Zapis konstrukgji z grafikg inzynierskg 75 50 30 30 15 5 zlo
210 | 105 75 15 0 30 120
SUMA 555 300 32
555
LP Przedmiot G.KONT. | G.SAM.PR. w ¢w | LaB P S LEK PR § rygor
1 Bazy danych 30 20 15 15 2 zlo
2 Elektrotechnika teoretyczna i maszyny elektryczne 60 40 30 15 15 4 zlo
3 Jezyk angielski 30 20 30 2 zlo
4 Matematyka ogélna 60 40 30 30 4 E
5 Podstawy automatyki i teorii sterowania 60 40 30 30 4 E
6 Podstawy konstrukcji maszyn 75 50 30 15 30 o) zlo
7 Podstawy mechaniki ptynéw 30 20 15 15 2 zlo
8 Uktady napedowe maszyn, robotéw i systeméw transportowych 30 20 15 15 2 zlo
9 Wytrzymato$é materiatow 45 30 30 15 & zlo
195 | 105 60 30 0 30 0
SUMA 420 280 28
420




SEMESTR 4

LP Przedmiot G.KONT.| G.SAM.PR. | W ¢w | LAB P S LEK | PR E rygor
1 Elektronika i techniki mikroprocesorowe 60 40 30 15 15 4 E
2 Jezyk angielski 30 20 30 2 E
3 Metody numeryczne 45 30 15 15 15 3 zlo
4 Podstawy nauki o materiatach inzynierskich 60 15 45 15 3 zlo
5 Praktyka 120 30 120 5 zlo
6 Regulacja automatyczna proceséw dyskretnych i ciggtych 75 50 30 15 30 5 E
7 Sterowanie uktadéw robotycznych i programowania robotéw 30 20 15 15 2 zlo
8 Technologia maszyn 30 20 15 15 2 zlo
9 Uktady logiczne 45 30 15 30 3 zlo
10 Zautomatyzowane i zrobotyzowane maszyny i systemy wytwércze 45 30 30 15 3 zlo
195 30 105 60 0 30 120
SUMA 540 285 32
540
LP Przedmiot G.KONT. | G.SAM.PR. w ¢w | LaB P S LEK | PR § rygor
1 Jezyk angielski w technice 15 10 15 1 zlo
2 Pneumatyczne i hydrauliczne uktady automatyki 30 20 15 15 2 zlo
3 Podstawy sterowania maszyn i systeméw technologicznych 30 20 30 2 zlo
4 Systemy transportowe 15 10 15 1 zlo
5 Teoria systeméw i sygnatow 45 30 30 15 3 E
90 15 30 0 0 0 0
SUMA 135 90 9
135
AUTOMATYKA PRZEMYSLOWA
1 Diagnostyka zintegrowanych systeméw technologicznych 30 20 15 15 2 zlo
2 Komputerowo zintegrowane wytwarzanie 30 20 30 2 zlo
3 Metrologia warsztatowa 45 30 15 15 15 3 zlo
4 Programowanie maszyn i systemow wytwérczych 75 50 30 15 15 15 ) E
5 Serwonapedy maszyn i urzadzen 15 10 15 1 zlo
6 Sterowanie produkcjg 30 20 15 15 2 zlo
7 Sterowniki PLC 45 30 15 30 3 zlo
8 Systemy czasu rzeczywistego 30 20 15 15 2 zlo
150 45 90 15 0 0 0
SUMA 300 200 20
300
STEROWNIKI LOGICZNE
1 Modelowanie komputerowe maszyn i urzadzen 45 30 15 30 3 zlo
2 Modelowanie uktadéw automatyki 45 30 15 15 15 3 E
3 Programowanie maszyn i systemow wytwérczych 45 30 30 15 3 zlo
4 Programowanie sterownikéw PLC 90 60 30 15 30 15 6 E
5 Uktady pomiarowo-kontrolne i diagnostyczne 45 30 30 15 3 zlo
6 Wybrane zagadnienia z metrologii warsztatowej 30 20 15 15 2 zlo
135 30 120 15 0 0 0
SUMA 300 200 20
300




SEMESTR 6

LP Przedmiot G.KONT.| G.SAM.PR. | W ¢w | LAB P S LEK | PR 5 rygor
1 Jezyk angielski w automatyce i robotyce 15 10 15 1 zlo
2 Projektowanie uktadoéw cyfrowych 45 30 15 15 15 & E
3 Sztuczna inteligencja w wytwarzaniu 30 20 15 15 2 zlo
4 Wychowanie fizyczne 30 30 0 zlo
30 60 15 15 0 0 0
SUMA 120 60 6
120
Przedmiot specjalnosciowy do wyboru
1 Systemy MEMS 30 20 15 15 2 zlo
2 Systemy SCADA 30 20 15 15 2 zlo
Przedmiot specjalnosciowy do wyboru
1 Systemy obliczeniowe LabView 30 20 15 15 2 zlo
2 Systemy obliczeniowe Matlab 30 20 15 15 2 zlo
AUTOMATYKA PRZEMYSLOWA
1 Dynamika uktadéw elektromechanicznych 30 20 15 15 2 zlo
2 Elementy, uktady i systemy automatyki przemystowej 60 40 30 15 15 4 E
3 Mechatronika w wytwarzaniu 45 30 15 30 3 zlo
4 Modelowanie i optymalizacja uktadéw automatyki 60 40 15 15 30 4 E
5 Praca przejsciowa 15 75 15 3 zlo
6 Praktyka specjalnosciowa AP 120 30 120 5 zlo
75 15 60 60 0 0 0
SUMA 210 205 21
210
STEROWNIKI LOGICZNE
1 Drgania uktadéw mechatronicznych 30 20 15 15 2 zlo
2 Informatyczne sieci przemystowe 30 20 15 15 2 zlo
3 Komputerowo zintegrowane wytwarzanie i sterowanie produkcjg 60 15 30 30 3 E
4 Praca przejsciowa 15 75 15 3 zlo
5 Praktyka specjalnos$ciowa SL 120 30 120 ) zlo
6 Programowanie sterownikéw PLC 30 20 15 15 2 zlo
7 Systemy mechatroniczne 30 20 15 15 2 zlo
8 Systemy rozproszone 30 20 15 15 2 zlo
90 30 75 30 0 0 120
SUMA 345 220 21
345
LP Przedmiot G.KONT. | G.SAM.PR. w CW | LAB P S LEK PR § rygor
AUTOMATYKA PRZEMYStOWA
1 Praktyka specjalno$ciowa AP 360 30 360 13 zlo
2 Seminarium inzynierskie 45 330 45 15 zlo
0 0 0 0 45 0 360
SUMA 405 360 28
405
Przedmiot specjalnosciowy do wyboru
1 Inteligentne domy 30 20 15 15 2 zlo
2 Wybrane systemy obliczen inzynierskich 30 20 15 15 2 zlo
STEROWNIKI LOGICZNE
1 Praktyka specjalnosciowa SL 360 30 360 13 zlo
2 Seminarium inzynierskie 45 330 45 15 zlo
0 0 0 0 45 0 360
SUMA 405 360 28
405
Przedmiot specjalnosciowy do wyboru
1 Inteligentne domy 30 20 15 15 2 zlo
2 Wybrane systemy obliczen inzynierskich 30 20 15 15 2 zlo




Aka

demia Nauk Stosowanych w Raciborzu

Instytut Techniki

kier

unek: Automatyka i robotyka

poziom studiéw: Studia inzynierskie
forma studiow STACJONARNE

specjalnos¢ w zakresie: Sterowniki logiczne, Automatyka przemystowa

obowiazuje dla naboru: IT_AiR_I_P(2024-2028)

Harmonogram realizacji programu studiéw

Godziny zaje¢, w tym: EC EC I rok
L N - Stat. o 1s| TS
P lazwa zajeé zajeé. |g.k| am e bA ex|SA g I'sem. Il sem.
WA (LA Ll . Klup
ON|.PR| W |EwW P PR PW|oN [V | W [GK[G.S » |GK[G: »
R| B K RT. RS | WA| LA s LE P.A pw | 2 an | WA| LA LE P.A 2
T. |.ST T. S ?rN AM| W |CW R|B K PR RT. ﬁ.l’ (:-N AM| W [CW R s K PR RT. PW ﬁ
ZAJECIA WSPOLNE
MODUL 1 - przedmioty inzynieryjno-techniczne - inzynieria mechaniczna obowigzkowe
24
1 Fizyka ogdlna O |60|40]30]15 15 40 0 1"’6 4 |60|40]|30(15 15 40 | 4
7,2
2 Matematyka ogéina o |180]120] 90 | 90 120 ' 468 12 | 60 [ 40 | 30 | 30 40 | 4 [e60|40] 3030 40 | 4
4,
3 Mechanika ogdlna O |120( 80 | 60 | 60 80 03 3"’2 8 | 60|40 30|30 40 4 | 60)|40|30|30 40 4
1,8]1,2
4 Metody numeryczne o 45130 | 15|15 15 30 oo 3
3,0[2,0
5 Podstawy konstrukcji maszyn o 75| 50 | 30 15 | 30 50 oo 5
. . 1.2]08
6 Podstawy mechaniki ptynow O |30(|20]15]15 20|, 0 2
; 24(0,6
7 Podstawy nauki o materiatach inzynierskich o 60 | 15 | 45 15 15 oo 3
8,012,0
8 Praktyka O |240] 60 240 60 oo 10 120| 30 120 30 5
1,
9 Systemy programowania inzynierskiego o 45| 30 45 30 08 1"’2 3 45 | 30 45 30 3
0,6
10 Systemy transportowe O |15|10| 15 10 0 064 1
1,2
11 Technologia maszyn o 30|20|15 15 20 0 0B 2
0
1,8
12 Teoria systemow i sygnatow O |45|30]30 15 30|, 1(’)2 3
1,2
13 Uktady napedowe maszyn, robotéw i systemow transportowych o 30|20 |15 15 20 0 0‘,)8 2
3,6
14 Wytrzymato$é materiatow o 90 | 60 | 60 | 30 60 0 264 6 4530|3015 30 3
15 Zapis konstrukgji z grafikg inzynierskg o 75| 50 | 30 30|15 50 360 2")0 5 75 | 50 | 30 30|15 50 5
T 114 44,125,
Razem MODUL 1 - inzynieryj - 0 635)450(225| 0 |165| 60 0 [240| 0 |635 00 %r:) 69
MODUL 7 - przedmioty uzupetniajace
1 Bezpieczenstwo i higiena pracy o 4 4 0|4 4 0
1,2
2 i zarzadzanie $ro o |30]20(30 20|'5|% 2 30|20 | 30 2|2
0,6]0,4
3 Jezyk angielski w automatyce i robotyce o 15| 10 15 10 oo 1
0,6
4 Jezyk angielski w technice o 15|10 15 0], 064 1
5 Przysposobienie biblioteczne (o] 1 1 0 1 1 0
6 Wychowanie fizyczne o 60 60 0 30 30 0
Blok [1p/30/2ects] (1)
1.2]0,8
7 Jezyk angielski F 30|20 30 201, o 2 |30 20 30 20 2
Razem Blok [1p/30/2ects] (1) 30l20)0]0]o0]o]o0 30|0)0]20 162 068 2
Blok [1p/30/2ects] (1)
o a0E s T PEEEI I LI I T T [0eE [T T[] =[]
12108
Razem Blok [1p/30/2ects] (1) 30j20)0|]0]o0]o0o]o0 30|0)0]20 oo 2
Blok [1p/30/2ects] (1)
1,2
of Plafslole L LTI LTI DI TT I T
12108
Razem Blok [1p/30/2ects] (1) 30l20)|0|]0]Jo0]o]oO 30|0)0]20 ol o 2
Blok [1p/30/2ects] (1)




1,20,
0 _Jwon g of [l [T TITITT PRI III T ITTT P
12108
Razem Blok [1p/30/2ects] (1) |l20|]0fo0o|o]jJofo]o]|30]|o0 20 oo 2
7,2
Razem MODUL 7 - przedmioty uzupetniajace 2451120 34|91l o | 0o ]| o | 0 [120] O 120 0 4“)8 12
MODUL 9 - przedmioty z dziedzin nauk humanistycznych lub spotecznych
1,2
1 Elementy polityki gospodarczej, przedsigbiorczosci i marketingu o 302030 20 0 068 2 30| 20 | 30 20 2
1,2
2 Ochrona wiasnosci intelektualnej, ergonomia i BHP o 30 | 20 | 30 20 0 0(.)8 2 30| 20 | 30 20 2
1,2
3 Wybrane zagadnienia kultury jezyka O |30]20]30 20| 0(,,8 2 |30/ 20|30 2 | 2
3,6
Razem MODUL 9 - przedmioty  dziedzin nauk i lub 90 [e0f90|ofo|ofo]ofo]o |5 |% e
MODUL 2 - przedmioty inzynieryjno-techni -atl yka, elektronika, elektrotechnika i hnologie k¢ azkowe
1,2
1 Bazy danych O 302015 15 20 (g 0(,,8 2
. 2,411,6
2 Elektronika i techniki mikroprocesorowe (e} 60 | 40 | 30 15| 15 40 oo 4
24
3 Elektrotechnika teoretyczna i maszyny elektryczne o 60|40 ]|30(15 15 40 0 1("6 4
1,8]1,
4 Jezyk programowania z programowaniem obiektowym O |45] 30 45 30|, 102 3 |45| 30 45 3 | 3
1,2
5 Pneumatyczne i hydrauliczne uktady automatyki o 302015 15 20 0 0(,,8 2
1,8
6 Podstawy architektury komputeréw i systemoéw operacyjnych oraz sieci komputerowych o 45|30 | 15 30 30 0 152 3 |45]30|15 30 30 3
24
7 Podstawy automatyki i teorii sterowania o 60 | 40 | 30 | 30 40 0 1("6 4
24
8 Podstawy robotyki O |60|40|30]15 15 40 0 1(’,6 4 |60|40]|30(15 15 40 | 4
. 1.2]0,8
9 Podstawy sterowania maszyn i systeméw technologicznych o 30| 2030 20 oo 2
1,8
10 Projektowanie uktadéw cyfrowych o 45130 | 15|15 15 30 0 1(’,2 3
1 Regulacja automatyczna proceséw dyskretnych i ciagtych o 75|50 30(15 30 50 360 2"’0 5
1,2
12 Sterowanie uktadéw robotycznych i programowania robotéw O 302015 15 201, 068 2
1,2
13 Sztuczna inteligencja w wytwarzaniu o 302015 15 20 0 0‘,’8 2
1,2
14 Technologia informacyjna O |30|20 30 201, 068 2 |30 20 30 20 2
1,
15 Uktady logiczne O |45|30]|15 30 30 08 1"’2 3
1,8
16 Zautomatyzowane i zrobotyzowane maszyny i systemy wytworcze o 45| 30 | 30 15 30 0 1&2 g
Blok [1p/30/2ects] (1)
1,2
17 Systemy MEMS F 30| 20|15 15 20 0 0&8 2
1,2
18 Systemy SCADA F 302015 15 20 0 068 2
12108
Razem Blok [1p/30/2ects] (1) 30|20|15({ 0| o150 ] o]0 |0 20 oo 2
Razel B = i 30,
rf‘ MODUl’.Z. ! 750]500(330) 90 | 0 |255|/ 75| 0 | 0 | O 500 2o 50
kosmiczne, obowigzkowe 00) 00
84,
Razem zajecia wspdine 2:2 1:1 9041406 0 |420|135| 0 |120]|240 1:1 80 52":)' 137 425I280I169| 91 | 0 |120| 15| 0 | 30 | 0 | 0 | 280 I 28 I555|300|210|105| 0 | 75| 15| 0 |30|120|1.2| 300 | 32 |
AUTOMATYKA PRZEMYSLOWA
MODUL 3 - przedmioty inzynieryjno-techniczne - inzynieria mechaniczna wybieralne, specjalnos¢ Automatyka przemystowa
. . 1.2[0,8
1 Diagnostyka zintegrowanych systeméw technologicznych (¢} 302015 15 20 ol o 2
1,2
2 Komputerowo zintegrowane wytwarzanie o 30| 20|30 20 0 0&8 2
1,811,
3 Metrologia warsztatowa o 451301515 15 30 0 102 3
0,5
4 Praca przej$ciowa O |15|75 15 751 2&5 3
. . 16,12,0
5 Praktyka specjalnosciowa AP O |480] 60 480 60 00l o 18
1,8
6 Seminarium inzynierskie o 45 |330 45 330 0 12:;' 15
0,6
7 Serwonapedy maszyn i urzadzen o 15110 | 15 10 0 o“;‘ 1
Blok [1p/30/2ects] (1)
) 12108
8 Systemy obliczeniowe LabView F 30|20 15 15 20 o]0 2
) 12108
9 Systemy obliczeniowe Matlab F 30|20 |15 15 20 oo 2
1,2
Razem Blok [1p/30/2ects] (1) 30|20|15|] 0|0 |15|0]0]0] O 20 0 0‘,)8 2
Razem MODUL 3 - - $ 24,121,
Automatyka przemyslowa 690]565| 90 | 15| 0 | 45| 15| 45| 0 |480 565 30 | 70 46
MODUL 5 - przedmioty inzynieryjno-techniczne - automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne, wybieralne, sp Inos¢ Aut tyka pr y
1 Dynamika uktadéw elektromechanicznych o 30|20|15 15 20 162 0‘,)8 2
24
2 Elementy, uktady i systemy automatyki przemystowej o 60 | 40 | 30 15| 15 40 0 1(’)6 4
1,8
3 Mechatronika w wytwarzaniu o 45|30 | 15 30 30 0 162 3}
24
4 Modelowanie i optymalizacja uktadéw automatyki o 60 40| 15( 15 30 40 0 166 4




3,0
5 Programowanie maszyn i systeméw wytwérczych o 75|50 30|15 15| 15 50 0 250 5}
1,2
6 Sterowanie produkcijg o 3020|1515 20 0 068 2
7 Sterowniki PLC o 45130 | 15 30 30 1")8 152 3
. 1.2]0,8
8 Systemy czasu rzeczywistego o 302015 15 20 0 (’) 2
Blok [1p/30/2ects] (1)
1,2
9 Inteligentne domy E 30|20 15 15 20 o 0(,,8 5
.. 1208
10 Wybrane systemy obliczen inzynierskich F 30|20 15 15 20 oo 2
1,2
Razem Blok [1p/30/2ects] (1) 3020|155/ 00|15/ 0]0]|o0]0]o0]20 0 0(,’8 2
Razem MODUL 5 - inzynieryji - i 16, | 10,
405 ’
kosmiczne, wybieralne, specjalno$¢ Automatyka przemystowa 270]165) 45| 0 [135/60 | 0 [ 0 f 0 | 0 f270 20| 80 &
332 125
‘Lacznie na specjalnosci AUTOMATYKA PRZEMYSLOWA 0 2;5 1;5 466| 0 [600|210| 45 [120{720| O 2;5 30 8740" 210 425|280|169| 91 | 0 |120| 15| 0 |30| 0 | 0 | 280 | 28 |555|300|210|105| 0 |75 | 15| 0 |30 |120| 1.2| 300 | 32 |
STEROWNIKI LOGICZNE
MODUL 4 - przedmioty inzynieryjno-techniczne - inzynieria mechaniczna wybieralne, specjalnos¢ Sterownik logiczne
1,2
1 Drgania uktadéw mechatronicznych o 30|20 15 15 20 0 0‘.)8 2
1,8
2 Modelowanie komputerowe maszyn i urzadzen o 45|30 | 15 30 30 0 1"’2 3
0,5
3 Praca przejsciowa o 15| 75 15 75 0 2“)5 3
< 16,]2,0
4 Praktyka specjalnosciowa SL O |480] 60 480 60 00 (’, 18
1,8
5 Uktady pomiarowo-kontrolne i diagnostyczne o 45| 30 | 30 15 30 0 1(’,2 3
1,2
6 Wybrane zagadnienia z metrologii warsztatowej o 302015 15 20 0 0‘,’8 2
e - oty TnEynieryi - ——rer - - - - 78
Raz.zem MODUL 4 inzynieryj inzynieria mechaniczna wybieralne, specjalnos¢ Sterownik 645|235] 75| o | 0 [ 75| 15| o | o [4s0| 0 [235 22,185 3
logiczne 501 0
MODUL 6 - przedmioty inzynieryjno-techni - al yka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne, wybieralne, specjalnos¢ Sterowniki logiczne
1,2
1 Informatyczne sieci przemystowe o 302015 15 20 0 0‘,’8 2
24
2 Komputerowo zintegrowane wytwarzanie i sterowanie produkcja o 60 | 15| 30 | 30 15 0 066 g
3 Modelowanie uktadow automatyki o 4530|1515 15 30 168 1"’2 3
1,8
4 Programowanie maszyn i systemow wytworczych o 45| 30 | 30 15 30 0 1(’,2 3
5 Programowanie sterownikéw PLC O |120/ 80 30|15 45| 30 80 468 3"’2 8
6 Seminarium inzynierskie o 45 |330 45 330 168 12::)‘ 15
1.2]0,8
7 Systemy mechatroniczne o 302015 15 20 0 ") 2
1,2
8 Systemy rozproszone O |30|20]|15 15 20|, 068 2
Blok [1p/30/2ects] (1)
. 12108
9 Systemy obliczeniowe LabView F 302015 15 20|, 6 2
. 1.2[0,8
10 Systemy obliczeniowe Matlab F 302015 15 20 o]0 2
1,2
Razem Blok [1p/30/2ects] (1) 302015 0| of1s[0|o]|o]o|o|2|[%2
Blok [1p/30/2ects] (1)
1,2
11 Inteligentne domy F 302015 15 20|, 068 2
P 1208
12 Wybrane systemy obliczer inzynierskich F 302015 15 20 oo 2
1,2
Razem Blok [1p/30/2ects] (1) 302015 0| of1s[0|o]|o]o|o|2|[%2
Razem MODUL 6 - i ieryji - i 18, | 23,
465 ’
kosmiczne, wybieralne, specjalnos¢ Sterowniki logiczne 585)180) 60 | 0 |150/3045( 0 0 | 0 [585 60 | 40 8
333]213|115 213 125] 84,
tacznie na specjalnosci STEROWNIKI LOGICZNE 5|59 466| 0 [645|180| 45 [120(720| O 5 |.00] 10 210 |425(280|169| 91 | O [120/ 15| O [30| o | O | 280 | 28 |555|300f210[{105| 0 | 75| 15| 0 | 30 [120{ 1.2 300 | 32
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Zatgcznik nr 3

Efekty uczenia sie dla kierunku studiow z odniesieniami do charakterystyk efektow uczenia sie
pierwszego i drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji

Nazwa kierunku studiéw

Automatyka i robotyka

Poziom ksztalcenia

studia pierwszego stopnia

Profil ksztalcenia

praktyczny

Kod efektu
uczenia sie

Opis efektu uczenia sie

Odniesienie do efektow uczenia
sie zgodnych z Polska Rama
Kwalifikaciji

Odniesienie do efektéw uczenia sie dla
kwalifikacji na poziomie 6 PRK

WIEDZA

K_Wo1

ma wiedze z zakresu matematyki, a w szczegdlnosci wiedze obejmujaca
algebre liniowa, analize matematyczna, réwnania rézniczkowe,
przeksztatcenia Laplace?a, podstawy matematyki dyskretnej, metody
probabilistyczne, statystyke oraz metody numeryczne

P6S_WG

K_W02

ma wiedze w zakresie fizyki, a w szczegdélnosci wiedze obejmujaca
dynamike uktadéw punktéw materialnych, elementy mechaniki
relatywistycznej, podstawowe prawa elektrodynamiki i magnetyzmu,
optyke geometryczng i falowa, podstawy akustyki, mechanike kwantowa,
fizyke laseréw, podstawy krystalografii oraz metale i pétprzewodniki

P6S_WG

K_W03

ma zaawansowang wiedze w zakresie inzynierii materiatowej, a w
szczegdlnosci w zakresie projektowania i wytwarzania materiatéw
inzynierskich oraz ich wtasnosci i przeznaczenia.

P6S_WG

K_Wo04

ma wiedze w zakresie budowy i eksploatacji maszyn, w tym wiedze w
zakresie konstruowania i doboru zespotéw maszyn, podstaw technologii
budowy maszyn oraz wytwarzania i eksploatacji maszyn technologicznych

P6S_WG, P6S WG (komp. inz.)

K_WO05

ma wiedze w zakresie informatyki, a w szczegdlnosci podstaw i jezykéw
programowania, podstaw architektury komputeréw i systeméw
operacyjnych, sieci komputerowych, baz danych oraz metod sztucznej
inteligencji a takze wiedze w zakresie technologii informacyjnej

P6S_WG

K_WO06

ma zaawansowang wiedze w zakresie mechatroniki i zasadniczych
elementéw uktadédw mechatronicznych

P6S_WG, P6S WG (komp. inz.)

K_Wo07

ma wiedze ogdlna w zakresie wybranych zagadnien systeméw czasu
rzeczywistego

P6S_WG

K_WO08

ma podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie automatyzacji i
robotyzacji proceséw wytwdrczych, programowania maszyn wytwdérczych
oraz sterowania i zarzadzania produkcja

P6S_WG, P6S WG (komp. inz.)

K_W09

ma uporzadkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ogdlng w zakresie
diagnostyki i nadzorowania, w tym w zakresie sensoryki, pomiaru,
rejestracji i przetwarzania sygnatéw pomiarowych oraz wiedze dotyczacg
cyklu zycia maszyn

P6S_WG

K_W10

ma szczegdbtowa wiedze w zakresie automatyki, w tym wiedze dotyczaca
rodzajow i struktur uktadéw sterowania, elementéw uktadéw regulacji oraz
ich modeli i analizy, transmitancji operatorowej i widmowej, badania
stabilnosci, projektowania liniowych uktaddéw regulacji oraz zasad doboru
nastaw regulatoréw PID

P6S_WG

K W11

ma szczegdbtowqa wiedze w zakresie robotyki, w tym wiedze dotyczaca
rodzajéw i elementéw sktadowych robotéw, kinematyki i dynamiki robotéw,
napeddéw i serwomechanizméw robotéw, sterowania i podstaw
programowania robotéw

P6S_WG
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K W12

ma szczegobtowqg wiedze w zakresie elektrotechniki i elektroniki, w tym zna
podstawy miernictwa i teorii obwoddw, rozumie istote dziatania
elektronicznych uktadéw analogowych i cyfrowych oraz przetwornikéw A/C
i C/A. Ma wiedze w zakresie techniki mikroprocesorowej a takze podstaw
napedu elektrycznego

P6S_WG

K W13

ma szczegobtowa wiedze w zakresie sygnatéw i systemdéw dynamicznych, w
tym zna metody przetwarzania i transmisji sygnatéw oraz zna sposoby
opisywania liniowych uktadéw dynamicznych

P6S_WG

K W14

ma szczegdbtowa wiedze zwigzang z kinematyka ptyndéw, w tym zna
odpowiednie réwnania, ma wiedze w zakresie przeptywéw laminarnych i
turbulentnych oraz przeptywéw przez kanaty zamkniete i otwarte

P6S_WG

K_W15

ma szczegotowa wiedze w zakresie mechaniki i wytrzymatosci materiatow,
w tym wiedze dotyczaca analizy statycznej oraz kinematyki i dynamiki
ukfadu punktéw materialnych i bryty sztywnej oraz wiedze dotyczaca
elementéw teorii stanu naprezenia i odksztatcenia, uktadéw liniowo-
sprezystych, naprezen dopuszczalnych, hipotez wytezeniowych oraz
wytrzymatosci zmeczeniowej

P6S_WG, P6S_WG (komp. inz.)

K W16

ma szczegbdtowa wiedze w zakresie sterowania procesami i systemami
zaréwno ciggtymi jak i dyskretnymi, w tym wiedze w zakresie sterowania
maszynami technologicznymi, robotami przemystowymi i ztozonymi
strukturami technologicznymi

P6S_WG, P6S_WK

K W17

zna podstawowe pojecia z zakresu ekonomii odnoszace sie do realizacji
inwestycji takie jak zwrot z inwestycji, koszty state i koszty zmienne,
ryzyko finansowe, przychdd a zysk, zysk a przeptywy pieniezne. Zna
podstawowe zasady bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujace w
przemysle elektromaszynowym.

P6S WK, P6S_WK (komp. inz.)

K W18

ma elementarng wiedze w zakresie zarzgdzania, w tym zarzadzania
jakoscig, marketingu i prowadzenia dziatalnosci gospodarczej

P6S_WK

K_ W19

ma wiedze z zakresu ochrony wiasnosci przemystowej i prawa autorskiego,
potrafi korzysta¢ z zasobdéw informacji patentowej

P6S WG, P6S_WK, P6S WK
(komp. inz.)

K_W20

zna ogdlne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej
przedsiebiorczosci bazujacej na wiedzy z zakresu nauk technicznych

P6S_WG, P6S_WK

K W21

Zna podstawowg terminologie zwigzang z funkcjonowaniem biblioteki oraz
zasady korzystania ze zbioréw i ustug biblioteki.

K W22

Rozumie znaczenie przepiséw BHP w codziennym zyciu. Potrafi
wykorzysta¢ wiedze, analizowaé, minimalizowa¢ zagrozenia w codziennym
zyciu. Zna przepisy w zakresie ochrony przeciwpozarowej. Posiada wiedze
0 sposobach zapobiegania pozarom.

K_W23

Student posiada wiadomosci dotyczace wptywu ¢wiczeh na organizm
cztowieka, sposobdéw podtrzymania zdrowia i sprawnosci fizycznej a takze
zasad organizacji zaje¢ ruchowych.

UMIEJETNOSCI

K_U01

potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych, kart katalogowych i
innych zrédet, takze w jezyku angielskim, potrafi integrowac uzyskane
informacje, dokonywac ich interpretacji, a takze wycigga¢ wnioski oraz
formutowac i uzasadnia¢ opinie

P6S_UK, P6S_UU, P6S_UW

K_U02

potrafi porozumiewac sie przy uzyciu poznanych technik w srodowisku
zawodowym oraz w innych $rodowiskach

P6S_UK

K_U03

potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczacg realizacji zadania
inzynierskiego i przygotowac tekst zawierajgcy omdéwienie wynikéw
realizacji tego zadania w jezyku polskim Iub angielskim

P6S_UK

K_U04

potrafi przygotowac i przedstawi¢ prezentacje poswiecong wynikom
realizacji zadania inzynierskiego w jezyku polskim lub angielskim

P6S_UK, P6S_UW (komp. inz.)
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K_U05

postuguje sie jezykiem angielskim (poziom B2) do porozumiewania sie a
takze czytania ze zrozumieniem tekstéw obejmujgcych zagadnienia
techniczne ze szczegdlnym uwzglednieniem automatyki i robotyki

P6S_UK, P6S_UW (komp. inz.)

K_U06

ma umiejetnosci samoksztatcenia sie w celu, miedzy innymi, podnoszenia
kwalifikacji i kompetencji zawodowych

P6S_UU

K_U07

umie przekazywac informacje o realizowanych zadaniach i ich wynikach z
zastosowaniem technologii informacyjnej

P6S_UK, P6S_UW (komp. inz.)

K_U08

potrafi wykorzysta¢ poznane metody analityczne lub numeryczne w celu
opracowania modelu i/lub przeprowadzenia analiz elementu, zespotu lub
ukfadu urzadzen automatyki i robotyki

P6S_UW, P6S_UW (komp. inz.)

K_U09

potrafi skonfigurowad tor pomiarowy i przeprowadzi¢, zgodnie z
opracowanym planem, pomiary wybranych wielkosci a nastepnie dokonac
przetwarzania i analizy sygnatéw pomiarowych, umie zobrazowac i
interpretowad uzyskane wyniki oraz sformutowac i przedstawi¢ wnioski

P6S_UW, P6S_UW (komp. inz.)

K_U10

potrafi poréwnac rozwigzania projektowe elementéw i uktadéw automatyki
oraz robotéw przemystowych ze wzgledy na zadane kryteria uzytkowe i
ekonomiczne

P6S_UW, P6S_UW (komp. inz.)

K_U11

potrafi postugiwacd sie wtasciwie dobranym Srodowiskiem
programistycznym lub narzedziami komputerowego wspomagania prac
inzynierskich w celu przeprowadzenia obliczen lub symulacji, umie
zobrazowad i interpretowad uzyskane wyniki oraz sformutowad i
przedstawi¢ wnioski

P6S_UW, P6S_UW (komp. inz.)

K_U12

potrafi zaprojektowac i zrealizowaé proces testowania elementéw
automatyki i robotéw, umie zobrazowac i interpretowac uzyskane wyniki
oraz sformutowac i przedstawi¢ wnioski

P6S_UO, P65 _UW, P6S_UW
(komp. inz.)

K_U13

potrafi sformutowad specyfikacje maszyn, robotéw oraz prostych systemoéw
automatyki przemystowej i systemdéw robotycznych na poziomie
realizowanych zadan (funkcji uzytkowych)

P6S _UW, P6S_UW (komp. inz.)

K_Ul4

bazujgc na zadanej specyfikacji oraz stosujgc poznane techniki i narzedzia
potrafi zaprojektowaé, z uwzglednieniem oprogramowania, elementy
ukfadéw sterowania stosowanych w automatyce i robotyce

P6S_UW, P6S_UW (komp. inz.)

K_U15

bazujac na zadanej specyfikacji oraz stosujac poznane techniki i narzedzia
potrafi zaprojektowad elementy uktadéw wykonawczych stosowanych w
automatyce i robotyce

P6S_UW, P6S_UW (komp. inz.)

K_U16

potrafi zrealizowa¢ z uwzglednieniem oprogramowania, takze w postaci
symulacji komputerowej, zaprojektowane elementy uktadéw sterowania
stosowanych w automatyce i robotyce

P6S_UK, P6S_UO, P6S_UW,
P6S_UW (komp. inz.)

K_U17

potrafi zrealizowad, takze w postaci symulacji komputerowej,
zaprojektowane elementy uktadéw wykonawczych stosowanych w
automatyce i robotyce

P6S_UW

K_U18

potrafi sformutowacd algorytm oraz opracowac program komputerowy
majacy zastosowanie w sterowaniu elementéw, zespotéw lub uktaddédw
urzadzeh automatyki i robotyki

P6S_UW, P6S_UW (komp. inz.)

K_U19

projektujac elementy, zespoty lub uktady urzgdzen automatyki i robotyki
potrafi dostrzega¢ aspekty pozatechniczne, w tym Srodowiskowe,
ekonomiczne, prawne i spoteczne

P6S_UO, P6S_UW

K_U20

ma przygotowanie niezbedne do pracy w srodowisku przemystowym oraz
zna i stosuje zasady bezpieczenstwa zwigzane z ta praca

P6S_UO, P65_UW (komp. inz.)

K_U21

potrafi oceni¢ przydatnos¢ rutynowych metod i narzedzi stuzgcych do
rozwigzywania prostych zadan inzynierskich, typowych dla automatyki i
robotyki oraz wybierac i stosowa¢ wiasciwe metody i narzedzia

P6S_UW, P6S_UW (komp. inz.)
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K_U22

ma doswiadczenie zwigzane z rozwigzaniem praktycznych zadan
inzynierskich zdobyte podczas pracy (praktyk) w zaktadzie przemystowym

P6S_UO, P6S_UW (komp. inz.)

K_U23

ma doswiadczenie zwigzane z utrzymaniem urzadzen, obiektow i
systeméw automatyki zdobyte podczas pracy (praktyki) w zaktadzie
przemystowym

P6S_UO, P65_UW (komp. inz.)

K_U24

ma umiejetnos¢ korzystania i doswiadczenie w korzystaniu z norm i
standardéw obowigzujgcych w systemach automatyki

P6S_UK, P6S_UW, P6S_UW
(komp. inz.)

K_U25

Posiada praktyczna umiejetnos$¢ korzystania ze zbioréw tradycyjnych,
elektronicznych i ustug biblioteki.

K_U26

Nabyt umiejetnosci zorganizowania bezpiecznego stanowiska pracy. Zna
zasady bezpieczenstwa i higieny pracy w uczelni. Nabyt umiejetnosci
postugiwania sie podrecznym sprzecie gasniczym wystepujgcym w uczelni
oraz przeprowadzenia ewakuacji na wypadek pozaru lub innych
miejscowych zagrozen.

K_U27

Opanowat umiejetnosci ruchowe z zakresu gier zespotowych, sportéw
indywidualnych, turystyki kwalifikowanej oraz przydatnych do organizacji i
udziatu w grach i zabawach ruchowych, sportowych i terenowych.

Posiada umiejetnosci wtgczenia sie w prozdrowotny styl zycia oraz
ksztattowania postaw sprzyjajacych aktywnosci fizycznej na cate zycie.

KOMPETENCJE SPOLECZNE

K_K01

rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie, potrafi inspirowac i
organizowac proces uczenia sie innych oséb

P6S_KK

K_K02

ma Swiadomos$¢ waznosci i rozumienie pozatechnicznych aspektéow i
skutkéw dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptywu na srodowisko i
zwigzanej z tym odpowiedzialno$ci za podejmowane decyzje

P6S_KK, P6S_KO

K_K03

potrafi wspétdziatac i pracowad w grupie przyjmujac rézne role

P6S_KR

K_KO04

potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzgce do realizacji okreslonego
przez siebie i innych zadania

P6S_KK

K_KO5

prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem
zawodu inzyniera

P6S_KR

K_K06

potrafi myslec i dziata¢ w sposdéb przedsiebiorczy

P6S_KO

K_KO7

ma Swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, a
zwtaszcza rozumie potrzebe formutowania i przekazywania spoteczehstwu
m.in. poprzez srodki masowego przekazu informacji i opinii dotyczacej
osiggniec techniki i innych aspektéw dziatalnosci inzyniera; podejmuje
starania, aby przekaza¢ takie informacje i opinie w sposéb powszechnie
zrozumiaty

P6S_KO, P65S_KR

K_K08

Jest sSwiadomy, ze biblioteka poprzez zgromadzone zbiory i oferowane
ustugi jest bazg do zdobywania i rozszerzania wiedzy.

K_K09

Potrafi myslec i dziata¢ na rzecz bezpieczenstwa studentéw w uczelni.
Wspétpracuje w zakresie tworzenia pro bezpiecznych postaw.

K_K10

Troszczy sie o zagospodarowanie czasu wolnego poprzez réznorodne
formy aktywnosci fizyczne;j.
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Zatacznik nr 4

rwszego stopnia o profilu praktycznym, cykl ksztatceni

a 2024-2028

do programu studidow na kierunku Automatyka i robotyka, studia pie
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K_KO01 rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie, potrafi X[X[X[X]|X]X]|X X[ X X X X X [ X[X]X]X X X
inspirowac i organizowac proces uczenia sie innych osob
K_K02 ma $wiadomos$¢ waznosci i rozumienie pozatechnicznych X[ X X[ X[X X X[ X X[ X X
aspektéw i skutkow dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptywu
na srodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialno$ci za
podejmowane decyzje
K_KO03 | potrafi wspotdziata¢ i pracowaé w grupie przyjmujgc réznerole [ X [ X | X | X | X | X[ X [ X[ X ]| X X X X X [ X[X X X X X [ X
K_K04 | potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace do realizacji X[IX[X[X]X]X]|X]|X X X X X[X[X]X X
okreslonego przez siebie i innych zadania
K_KO05 prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z XX X|X[X X XX X X X
wykonywaniem zawodu inzyniera
K_KO06 potrafi mysleé¢ i dziataé w sposoéb przedsigbiorczy X XXX XX X X
K_KO07 |ma swiadomo$¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej,| X X X X XX
a zwlaszcza rozumie potrzebe formutowania i przekazywania
spoteczenstwu m.in. poprzez srodki masowego przekazu
informaciji i opinii dotyczacej osiggniec¢ techniki i innych
aspektéw dziatalnosci inzyniera; podejmuje starania, aby
przekazac¢ takie informacje i opinie w sposob powszechnie
zrozumiaty
K_K08 | Jest swiadomy, ze biblioteka poprzez zgromadzone zbiory i X
oferowane ustugi jest bazg do zdobywania i rozszerzania
wiedzy.
K_KO09 | Potrafi myslec¢ i dziata¢ na rzecz bezpieczenstwa studentéw w X
uczelni. Wspétpracuje w zakresie tworzenia pro bezpiecznych
postaw.
K_K10| Troszczy sie o zagospodarowanie czasu wolnego poprzez X X
réznorodne formy aktywnosci fizyczne;.
K_U01 potrafi pozyskiwa¢ informacije z literatury, baz danych, kart X[IX[X[X]X]X|X|X[X|] X X X X X[ X X[ X X X X
katalogowych i innych zrédet, takze w jezyku angielskim, potrafi
integrowa¢ uzyskane informacje, dokonywac ich interpretaciji, a
takze wyciggac wnioski oraz formutowac i uzasadnia¢ opinie
K_U02 | potrafi porozumiewac sie przy uzyciu poznanych technik w X[ X X[ X[X X X X X[ X X X

srodowisku zawodowym oraz w innych srodowiskach




K_U03

potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczaca realizacji zadania
inzynierskiego i przygotowaé tekst zawierajgcy omowienie
wynikéw realizacji tego zadania w jezyku polskim lub
angielskim

K_U04

potrafi przygotowac i przedstawic prezentacje poswiecong
wynikom realizacji zadania inzynierskiego w jezyku polskim lub
angielskim

K_U05

postuguje sie jezykiem angielskim (poziom B2) do
porozumiewania sie a takze czytania ze zrozumieniem tekstow
obejmujgcych zagadnienia techniczne ze szczegdlnym
uwzglednieniem automatyki i robotyki

K_UO06 [ ma umiejetnosci samoksztatcenia sie w celu, miedzy innymi,
podnoszenia kwalifikacji i kompetencji zawodowych
K_UO07 | umie przekazywa¢ informacje o realizowanych zadaniach i ich

wynikach z zastosowaniem technologii informacyjnej

K_U08

potrafi wykorzysta¢ poznane metody analityczne lub
numeryczne w celu opracowania modelu i/lub przeprowadzenia
analiz elementu, zespotu lub uktadu urzgdzen automatyki i
robotyki

K_U09

potrafi skonfigurowaé tor pomiarowy i przeprowadzi¢, zgodnie z
opracowanym planem, pomiary wybranych wielkosci a
nastepnie dokonac¢ przetwarzania i analizy sygnatéow
pomiarowych, umie zobrazowac i interpretowac uzyskane
wyniki oraz sformutowac i przedstawi¢ wnioski

K_U10

potrafi poréwnaé rozwigzania projektowe elementéw i uktadow
automatyki oraz robotéw przemystowych ze wzgledy na zadane
kryteria uzytkowe i ekonomiczne

K_U11

potrafi postugiwac sie wtasciwie dobranym srodowiskiem
programistycznym lub narzedziami komputerowego
wspomagania prac inzynierskich w celu przeprowadzenia
obliczen lub symulacji, umie zobrazowac i interpretowac
uzyskane wyniki oraz sformutowac i przedstawi¢ wnioski

K_U12

potrafi zaprojektowac i zrealizowaé proces testowania
elementow automatyki i robotéw, umie zobrazowac i
interpretowac¢ uzyskane wyniki oraz sformutowac i przedstawi¢
whnioski

K_U13

potrafi sformutowaé¢ specyfikacje maszyn, robotéw oraz

prostych systeméw automatyki przemystowej i systemow

robotycznych na poziomie realizowanych zadan (funkcji
uzytkowych)

K_U14

bazujgc na zadanej specyfikacji oraz stosujgc poznane techniki
i narzedzia potrafi zaprojektowaé, z uwzglednieniem
oprogramowania, elementy uktadéw sterowania stosowanych w
automatyce i robotyce




K_U15

bazujgc na zadanej specyfikacji oraz stosujgc poznane techniki
i narzedzia potrafi zaprojektowa¢ elementy uktadéw
wykonawczych stosowanych w automatyce i robotyce

K_U16

potrafi zrealizowa¢ z uwzglednieniem oprogramowania, takze w
postaci symulacji komputerowej, zaprojektowane elementy
ukfadéw sterowania stosowanych w automatyce i robotyce

K_U17

potrafi zrealizowa¢, takze w postaci symulacji komputerowej,
zaprojektowane elementy uktadéw wykonawczych stosowanych
w automatyce i robotyce

K_U18 potrafi sformutowac algorytm oraz opracowaé program
komputerowy majgcy zastosowanie w sterowaniu elementéw,
zespotéw lub uktadoéw urzadzen automatyki i robotyki
K_U19 [ projektujgc elementy, zespoty lub uktady urzgdzen automatyki i

robotyki potrafi dostrzegaé aspekty pozatechniczne, w tym
Srodowiskowe, ekonomiczne, prawne i spoteczne

K_U20

ma przygotowanie niezbedne do pracy w srodowisku
przemystowym oraz zna i stosuje zasady bezpieczenstwa
zZwigzane z tg praca

K_U21

potrafi oceni¢ przydatnos¢ rutynowych metod i narzedzi
stuzgcych do rozwigzywania prostych zadan inzynierskich,
typowych dla automatyki i robotyki oraz wybierac¢ i stosowac
witasciwe metody i narzedzia

K_U22

ma doswiadczenie zwigzane z rozwigzaniem praktycznych
zadan inzynierskich zdobyte podczas pracy (praktyk) w
zaktadzie przemystowym

K_U23

ma doswiadczenie zwigzane z utrzymaniem urzgdzen,
obiektéw i systeméw automatyki zdobyte podczas pracy
(praktyki) w zaktadzie przemystowym

K_U24

ma umiejetnosé korzystania i doswiadczenie w korzystaniu z
norm i standardéw obowigzujgcych w systemach automatyki

K_U25

Posiada praktyczng umiejetnos¢ korzystania ze zbiorow
tradycyjnych, elektronicznych i ustug biblioteki.

K_U26

Nabyt umiejetnosci zorganizowania bezpiecznego stanowiska
pracy. Zna zasady bezpieczenstwa i higieny pracy w uczelni.
Nabyt umiejetnosci postugiwania sie podrecznym sprzecie
gasniczym wystepujgcym w uczelni oraz przeprowadzenia
ewakuacji na wypadek pozaru lub innych miejscowych
zagrozen.




K_U27

Opanowat umiejetnosci ruchowe z zakresu gier zespotowych,
sportow indywidualnych, turystyki kwalifikowanej oraz
przydatnych do organizacji i udziatu w grach i zabawach
ruchowych, sportowych i terenowych.

Posiada umiejetnosci wigczenia sie w prozdrowotny styl zycia
oraz ksztattowania postaw sprzyjajgcych aktywnosci fizycznej
na cate zycie.

K_WO01

ma wiedze z zakresu matematyki, a w szczegélnosci wiedze
obejmujaca algebre liniowa, analize matematyczng, réwnania
rézniczkowe, przeksztatcenia Laplace'a, podstawy matematyki
dyskretnej, metody probabilistyczne, statystyke oraz metody
numeryczne

K_W02

ma wiedze w zakresie fizyki, a w szczegélnosci wiedze
obejmujgca dynamike uktadéw punktdw materialnych, elementy
mechaniki relatywistycznej, podstawowe prawa elektrodynamiki
i magnetyzmu, optyke geometryczng i falowa, podstawy
akustyki, mechanike kwantowa, fizyke laseréw, podstawy
krystalografii oraz metale i pétprzewodniki

K_Wo03

ma zaawansowang wiedze w zakresie inzynierii materiatowej, a
w szczegodlnosci w zakresie projektowania i wytwarzania
materiatow inzynierskich oraz ich wtasnosci i przeznaczenia.

K_Wo04

ma wiedze w zakresie budowy i eksploatacji maszyn, w tym
wiedze w zakresie konstruowania i doboru zespotéw maszyn,
podstaw technologii budowy maszyn oraz wytwarzania i
eksploatacji maszyn technologicznych

K_W05

ma wiedze w zakresie informatyki, a w szczegolnosci podstaw i
jezykow programowania, podstaw architektury komputerow i
systemow operacyjnych, sieci komputerowych, baz danych oraz
metod sztucznej inteligencji a takze wiedze w zakresie
technologii informacyjnej

K_WO06 ma zaawansowang wiedze w zakresie mechatroniki i
zasadniczych elementéw uktadéw mechatronicznych
K_WO07| ma wiedze ogding w zakresie wybranych zagadnien systeméw

czasu rzeczywistego

K_W08 ma podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie
automatyzacji i robotyzacji proceséw wytworczych,
programowania maszyn wytworczych oraz sterowania i
zarzagdzania produkcjg
K_WO09| ma uporzagdkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ogding

w zakresie diagnostyki i nadzorowania, w tym w zakresie
sensoryki, pomiaru, rejestracji i przetwarzania sygnatow
pomiarowych oraz wiedze dotyczacg cyklu zycia maszyn




K_W10

ma szczegotowg wiedze w zakresie automatyki, w tym wiedze
dotyczgcy rodzajow i struktur uktadéw sterowania, elementéow
uktadoéw regulacji oraz ich modeli i analizy, transmitancji
operatorowej i widmowej, badania stabilnosci, projektowania
liniowych uktadéw regulacji oraz zasad doboru nastaw
regulatoréw PID

K W11

ma szczegotowg wiedze w zakresie robotyki, w tym wiedze
dotyczacg rodzajow i elementéw sktadowych robotdw,
kinematyki i dynamiki robotéw, napeddéw i serwomechanizmow
robotéw, sterowania i podstaw programowania robotow

K_ W12

ma szczegotowg wiedze w zakresie elektrotechniki i elektroniki,
w tym zna podstawy miernictwa i teorii obwodow, rozumie istote
dziatania elektronicznych uktadéw analogowych i cyfrowych
oraz przetwornikdw A/C i C/A. Ma wiedze w zakresie techniki
mikroprocesorowej a takze podstaw napedu elektrycznego

K_W13 ma szczegotowg wiedze w zakresie sygnatow i systemow
dynamicznych, w tym zna metody przetwarzania i transmisji
sygnatow oraz zna sposoby opisywania liniowych uktadow
dynamicznych
K_W14| ma szczegdtowg wiedze zwigzang z kinematyka ptyndw, w tym

zna odpowiednie réwnania, ma wiedze w zakresie przeptywow
laminarnych i turbulentnych oraz przeptywéw przez kanaty
zamkniete i otwarte

K_W15

ma szczegotowg wiedze w zakresie mechaniki i wytrzymatos$ci
materiatéw, w tym wiedze dotyczacg analizy statycznej oraz
kinematyki i dynamiki uktadu punktéw materialnych i bryty
sztywnej oraz wiedze dotyczgcg elementdéw teorii stanu
naprezenia i odksztatcenia, uktadow liniowo-sprezystych,
naprezen dopuszczalnych, hipotez wytezeniowych oraz
wytrzymato$ci zmeczeniowej

K_W16

ma szczegotowg wiedze w zakresie sterowania procesami i
systemami zaréwno ciggtymi jak i dyskretnymi, w tym wiedze w
zakresie sterowania maszynami technologicznymi, robotami
przemystowymi i ztozonymi strukturami technologicznymi

K_WA17

zna podstawowe pojecia z zakresu ekonomii odnoszace sie do
realizacji inwestycji takie jak zwrot z inwestycji, koszty state i
koszty zmienne, ryzyko finansowe, przychdd a zysk, zysk a

przeptywy pieniezne. Zna podstawowe zasady bezpieczenstwa

i higieny pracy obowigzujgce w przemysle elektromaszynowym.




K_W18

ma elementarng wiedze w zakresie zarzgdzania, w tym
zarzadzania jakoscia, marketingu i prowadzenia dziatalnosci
gospodarczej

K_W19

ma wiedze z zakresu ochrony wiasnosci przemystowej i prawa
autorskiego, potrafi korzysta¢ z zasobow informacji patentowej

K_W20| zna ogdlne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej
przedsigbiorczosci bazujgcej na wiedzy z zakresu nauk
technicznych
K_W21| Zna podstawowg terminologie zwigzang z funkcjonowaniem

biblioteki oraz zasady korzystania ze zbioréw i ustug biblioteki.

K_W22

Rozumie znaczenie przepiséw BHP w codziennym zyciu.
Potrafi wykorzystac¢ wiedze, analizowaé¢, minimalizowac¢
zagrozenia w codziennym zyciu. Zna przepisy w zakresie
ochrony przeciwpozarowej. Posiada wiedze o sposobach
zapobiegania pozarom.

K_W23

Student posiada wiadomosci dotyczace wptywu éwiczen na
organizm cztowieka, sposobéw podtrzymania zdrowia i
sprawnosci fizycznej a takze zasad organizacji zaje¢
ruchowych.




